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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYMAGANIA OGOLNE - ST-00

WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej / ST /.

Specyfikacja Techniczna - ,Wymagania Ogolne” odnek do wymaga wspolnych dla
poszczegdlnych wymagatechnicznych, dotyerych wykonania i odbioru robdt, ktére zostan
wykonane w ramach zadaniglymiany urzgdzei kottowni gazowej na nowe w budynku Zespotu
Szkolno-Przedszkolnego przy ul. Nadrzecznej 31 wdvbwie”.

1.2 Zakres stosowania / ST /.

Specyfikacg technczng jako cz$¢ dokumentow przetargowych i umownych rglestosowa
w zleceniu i wykonaniu robot opisanych w punkcid. lintegrala cze$¢ opracowania stanowi
Projekt Budowlany i Przedmiar Robot.

1.3 Zakres robot objetych / ST /.

Wymagania ogolne nalg rozumie& i stosow& w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi, stanowcymi integralm cze$¢ dokumentacji dla poszczegolnych rodzajéw robot.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuzynndci umazliwiajgce wykonanie i odbior robot
zgodnych z pkt. 1.1.

Zbior ten zawiera riej wymienione specyfikacje techniczne:

ST-01 — INSTALACJA GAZOWA, C.O., WOD.-KAN.

1.4. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz & ich zgodnéd
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami InspekiNadzoru.

1.4.1. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa aakzona do Dokumentoéw Przetargowych:

1) Rysunki

2) Dokumentacja projektowatlacy w posiadaniu Zamawiggego.

3) Dokumentacja projektowa do opracowania przez ighve w ramach Ceny Umownej.

Rysunki do opracowania przez Wykonawc
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje ¢magice rysunki oraz uzyska akceptacje Inspektora
Nadzoru oraz innych odéoych wtadz:
* Rysunki powykonawcze i wszelkie inne projekty2—kpl.(1 oryginat maliwy do skopiowania

+ 1 kopia)
* Projekt organizacji ruchu na czas budowy
Powyzsza lista rysunkéw nie jest wyczerpeg i stanowi jedynie uzupetnienie ogolnych zobyaai
wykonawcy w ramach Umowy.
Jezeli w trakcie wykonania robét oka sk koniecznym uzupetnienie Rysunkéw, Wykonawca
sporadzi brakugce rysunki lub Specyfikacji nieztine do wiaciwego wykonania robét na whasny
koszt w 4-rech egzemplarzach przegtge Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.4.2. Zabezpieczenie i organizacja Placu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia i utrzymania bezpiéstea Placu Budowy oraz robot
poza placem budowy w okresie trwania realizacji M@z do zakaczenia i odbioru kécowego
robét, a w szczegolsoi:
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(a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb endfacych czynnéci zwigzane z budow
i nienaruszalngia ich mienia staagcego do pracy, a tak zabezpieczy Plac Budowy przed
dostpem o0sb6b nieupowaionych.

(b) Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektordladzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania lkyddV zalenosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien byktualizowany przez Wykonawma biegaco. W czasie
wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstailjedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewquaj
w ten sposOb bezpieam@wo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stalaruwki
widocznagci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jestniedozwolone ze wzgtiu
bezpieczastwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gnizenia zabezpieczme kkdy akceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

(c) Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umeesge, w miejscach ikziach okrélonych
przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnychprikch treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjngdl utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

(d) Koszt zabezpieczenia Placu Budowy i rob6t pozagmebudowy nie podlega agimej zaptacie
i przyjmuje s¢, iz jest whczony w Cen Zadania.

Ze wzgkdu na realizagj robot na terenie zamieszkanego osiedla, zojye s¢ Wykonawe do

przestrzegania nagtujacych zalecs:

- Wykonawca we witasnym zakresie ustawi kontenery Wi ggomadzenia gruzu i materiatdw
z rozbiorki,

— zakazuje si umieszczania gruzu w kontenerach zlokalizowanyely pudynkach mieszkalnych,

— Zamawiajcy nie zapewnia pomieszczenia na zaplecze sodjakladowisko materiatdw,

- Wykonawca zobowzany jest do skalkulowania dostaw materialtdow taly aie byly one
gromadzone przy budynku mieszkalnym,

— Zamawiajcy nie odpowiada za ewentualne szkody i kradzie

- przy wykonywaniu robdét naky zwrock szczegdla uwag na zabezpieczenie transportu
materialtbw oraz na zabezpieczenie piwnic, Kklatekhodowych i mieszka przed
zanieczyszczeniem,

— Wykonawca jest zobowzany zabudowa swoje podliczniki w miejscu wskazanym przez
Zamawiagcego, umaliwiajace korzystanie z zasilania wpdenergi elektryczra. Po dokonaniu
odbioru rob6t, Wykonawca zostanie ofzoiny faktug za zuyta wode i energe elektryczra na
podstawie wskazapodlicznikbw i cen dostawcow.

1.4.3. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazenia robot Wykonawcabzie:

(a) Utrzymywa: Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody gtgj.

(b) Podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét Placu Budowy orgdzie unikd uszkodzé
lub ucihzliwosci dla oséb lub wtasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstalych napstwie jego sposobu dziatania. Stesujse do tych
wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisopow i drog dojazdowych.

2) Srodki ostra@nasci | zabezpieczenia przed:

e Zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytéub substancjami toksycznymi,
e Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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* Mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.4. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bezie utrzymywasprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, produkaginpomieszczeniach biurowych, mieszkalnych
i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne éda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelki straty spowodowarmgapem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wydway.

1.4.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niegdy dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostk jednoznacznie okémjace brak szkodliwe oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaczeniu robdét ich
szkodliwas¢ znika (np. materiaty pylaste) modpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé# wymagag tego odpowiednie przepisy Zamawgizy powinien
otrzymywa& zgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca wuyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie zpecyfikacjami,
specyfikacjami ich zycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiagy.

1.4.6. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wigcicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez damjgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie przed uszkodzeniem tych instalagjzadzen w czasie
trwania budowy. Wykonawca zobayzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefvezasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majatbwykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen
podziemnych na Placu Budowy i powiadéninspektora Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze
rozpoczcie robot, o fakcie przypadkowego uszkodzenia tywdtalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wdadwaz kdzie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprwWykonawca &dzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkud instalacji na powierzchni ziemi i ydzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeciprzez Zamawiagego.

J&li w trakcie prowadzenia robot ngpt odstongcie obiektow zabytkowych lub warstwy kulturowej,
a nadzor archeologiczny uzna za konieczne wstrzigmgrac i niemeliwa okaze sk korekta
Harmonogramu roboét na ten okres, to Wykonawgdzie uprawniony do wyspienia o dodatkowy
czas na Ukaczenie robot w trybie zgodnym z postanowieniami Wimo

1.4.7. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobcihzen na & przy transporcie
materiatdw wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdmb zezwolenia od wiadz, co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw, w sposidigtg bedzie o kadym takim przewozie
powiadomiony Inspektora Nadzoru.
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Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dumla dopuszczone nadwiezo
ukonczony fragment budowy w odlsie Placu Budowy i Wykonawceacthizie odpowiadat za napraw
wszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodmieleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.8. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxrych bezpiecaestwa
i higieny pracy. W szczegoldéo Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychztleowia oraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgie, socjalne oraz sz

i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazzdpienienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie Umownej.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od Daty Rozpoezia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez Inspektora Nadzoru.
Wykonaweca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru pogwarancyjnego. Utrzymawinno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadyblgmenty byly w zadowalgjym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru pogwarancyjnego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.10. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca robot jest zobowdany do bezwzgbnego przestrzegania Prawa Polskiego w trakcie
prowadzenia robot.

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadzntralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob zwgzane z robotami idalzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych dulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych dncsnie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod

i w sposéb cjgty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsigekopie

i inne odnéne dokumenty.

1.4.11. Zezwolenia

Zezwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiejk@nawca winien uzyskaod odnénych wiadz
na swoj koszt. (Takie zezwolenia w tym miedzy inngezwolenia na objazdy, na prowadzenie drogi,
na osiedlenie gj na wycie krotkofalowek, na rozpoeeie prac i na zakryciu robot zanigaych przy
przetazeniu uradzea uzyteczndci publiczne)j).

Razem z harmonogramem robo6t wgei 20 dni od podpisania umowy, Wykonawca winieregtazy¢
Inspektorowi Nadzoru wykaz wszystkich zezwpleymaganych do rozpoezia i zakaczenia robot
zgodnie z Harmonogramem.

Wykonawca winien dostosowaie do wymaga tych zezwolé i winien w petni umaliwi ¢ wiadzom
wydajgcym te zezwolenia kontrole i badanie robot. Ponadimien pozwolé Wiadzom na udziat
w badaniach i procedurach sprawdegch, co nie powinno zwoléiWykonawcy z jakichkolwiek
jego obowgzkow kontaktowych.

1.4.12. Przebudowa urgdzen koliduj acych

Przebudowe umdzen nalezy wykona pod nadzorem i wyszczegddni w uzgodnieniu
z wytkownikami.
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Wykonawca ponoswszystkie koszty nadzorow wiecieli urzadzen w trakcie ich przebudowy
i budowy.

1.4.13 Tablice informacyjne

Wykonawca roboét jest zobogzany do ustawienia i utrzymania przez okres budaaglic
informacyjnych na pogtkowym i kahcowym odcinku Umowy.

1.4.14. Ochrona robot przed wptywem warunkow atmogrycznych
Ochrona robét przed opadami atmosferycznymizyati® Wykonawcy.

2. MATERIALY

2.1. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru elu c

sprawdzenia zgod®doi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamdbk materialtdw mog

by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstawa akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzorgdzie przeprowadzat inspekcje wytworngds zachowane

nastpujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru dalzie miat zapewniona wspoétpkac¢ pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji.

b) Inspektor Nadzoruduzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatbw przeznaczonych do realizacji.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawge wywiezione z placu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzasgli thspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdw do innych robotzre, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatdw zostanie przewastiowany przez Inspektora Nadzoru. A0 rodzaj robot,
w ktorym znajduyj si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamygkonuje na witasne
ryzyko, liczac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Zamawiajcy hie zapewnia pomieszczenia na zaplecze socjalngkladowisko materiatow.
Wykonawca zobowizany jest do skalkulowania dostaw materiatow tély, mie byty one gromadzone
przy budynku mieszkalnym,

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu, gdydola one potrzebne do
roboét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczentewhowaty swoja jakkg i wiasciwosci do robot

i byly dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsaasowego skiadowaniacdy
zlokalizowane w olgbie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspekh Nadzoru lub poza
Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez g e.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca palem@mi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed/ciem materiatu, albo w okresie dezym, jgli bedzie to
wymagane dla badaprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybranyakzeptowany rodzaj
materiatu nie mee by pazniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru. Doprsz¢ zastosowanie
materiatbw réwnowznych o parametrach technicznych nie gorszych ujete w dokumentacii
projektowej.
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2.5. Pochodzenie materiatéw

Wszystkie zastosowane materiaty musgochodzt z kraju UE lub kraju oljego zadaniem
przedmiotowym. Odpowiednie certyfikaty pochodzehia wymagane przez Inspektora Nadzoru
przy dokonywaniu odbioru wykonanych robat.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spex uzywany do robot powinien ky
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ, zaakceptowanym przez Inspekitaidzoru; w przypadku braku ustale
w takich dokumentach spizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor
Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniatiispektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Zadaniem.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowioi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéw potwierdzapych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaaieldDokumentacja Projektowa lub
ST przewidy mazliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyhbiouzyska jego akceptacje przegyciem
sprz:tu.

Wybrany sprzt, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niezady pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Umowy,
zostanie przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowiamedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢lodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dalzie zapewnia prowadzenie robo6t zgodnie zasadami okéonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Indpek Nadzoru, w terminie przewidywanym
Zadaniem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldy spelni@ wymagania dotycge przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gtséi na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nieodpowiadgie warunkom Umowy na polecenie Inspektora Nadzaogda b
usunete z Placu Budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacPlacu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolxgpdnie z Umowa, oraz za jako
zastosowanych materiatdbw wykonywanych robo6t, za izgodnd¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robotzgraleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw elementodr keda
oparte na wymaaniach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Progakej i w ST, a take
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymsdektor Nadzoru uwzgdni wyniki bada
materiatéw, robot, rozrzuty wygiujace przy produkcji i przy badaniach wpltyweg na rozwzamn
kwestie.
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Polecenia Inspektora Nadzorgdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez wykonawicpod grabg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekiadzoru
programu zapewnienia jasm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykoaarobot,
mozliwosci  techniczne, kadrog i organizacyjne gwarantige wykonanie robét zgodnie
z Dokumentagj Projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanynzeprInspektora
Nadzoru.

Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:

» Cze¢ ogolna opisujca:

— Organizaag} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

— Organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— Bhp,

— Woykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przyg@anie praktyczne,

— Wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowad¢é wykonania poszczegdélnych
elementow robat,

— System (sposob i procedlirproponowanej kontroli sterowania jdkt wykonywanych
robot,

— Woyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

— Sposob oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycgganych wnioskow i zastosow&orekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fernprzekazywania tych informacji
Inspektorowi Nadzoru;

o Cze$¢ szczegobtowa opisgga dla kadego asortymentu robot:

— Wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

— Rodzaje i ild¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

— Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgutia wiasciwosci w czasie raportu,

— Sposob i proceddr pomiarow i bad&d (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw robot,

— Sposob pogpowania z materiatami, robotami nie odpowiadgmni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli jakéci robot kedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazong jakas¢ rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdtontrole robét i jakéci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,sczgBpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robaot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2dad mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonaeist gadowalagy.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganzawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zalkrdmda i ich czstotliwoscia s3 okreslone
w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy niestaty one tam ok&one, Inspektor Nadzoru
ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, abypeani wykonanie robot zgodnie z Umaw
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wBg legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane poaviadag wymaganiom
norm okrélajacych procedury bada Inspektor Nadzoru dolzie mi€ nieograniczony dogp do
pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektoradd¢oru kdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgmieciach dotycacych urzdzea
laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych. i
niedocagniecia te lgda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wynik bada Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i dépiye do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarusungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatdw. Wszystkie koszty zywane z organizowaniem i prowadzeniem
bada materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badanie i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmygkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptenamez Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportdow z wynikami aadak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaim.

Wyniki bada (kopie) ledg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzaghdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongt jedo dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatlosddta ich wytwarzania, i zapewniona megdaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatow.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systenkontroli robot prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenia zgodnd¢é materiatdw robdt z wymaganiami ST na podstawie itaGun
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru i@ pobieré prébki materiatow i prowadgibadania niezalme od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ss niewiarygodne, to
Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezakmu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaalbo oprze si wytagcznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdbw robot z Dokumentacja Projektowa i 8V .takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogt@nzez Wykonawe

6.6. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakosci materiatow przez WykonawgInspektor Nadzoru nie dopuci¢ do
uzycia materialy posiadage atest producenta stwierdggdj ich peta zgodnd¢ z warunkami
podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atesgywsymagane przez ST, k@a partia dostarczona do robot
bedzie posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe ¢l posiadéd atesty wydane przez producenta poparte w raziezgmt
wynikami wykonanych przez niego badaKopie wynikow tych bada bedg dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.

Materialy posiadajce atesty a uszizenia — wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodbach wiaciwosci z ST to takie materiaty i/lub uadzenia
zostan odrzucone.
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6.7. Dokumenty budowy
1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrbovwdazujagcym Zamawiggcego

i Wykonawe w okresie od rozpogeia robét do Odbioru Kicowego. Odpowiedzialgé za

prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgruiacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dalg dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony data jego dokonania, podpisem oskidya

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy d¢ula

czytelne, w porgdku chronologicznym.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebgda oznaczone kolejnym numerem

zalcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i ékspra Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

— Date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

— Date przekazania przez Inspektora Nadzoru programwwaapaia jakdci i harmonogramu,

— Terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robot,

— Przebieg rob6t, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach,

— Uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— Daty zaradzenia wstrzymania robo6t przez Inspektora Nadzopgdaniem powodu,

— Zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikeych, ulegajcych zakryciu, cgsciowych kaicowych
odbioréw robot,

— Godziny, ila¢ rodzaj robotnikéw zatrudnionych na placu budowy,

— Sprzt technicznie gywany i sprzt niesprawny technicznie,

— Stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonania robét,

— Opis warunkéw geologicznych z ich opisem na Rysuhka

— Dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedvitrakcie
wykonywania robot,

— Dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpigcrabot,

— Dane dotyczce jakadci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badea
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— Woyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— Inne istotne informacje o przebiegu robot,

— Szczegotowe wykazy wszelkich $ldowych i jakgciowych czsci robot w tym dostarczonych
i uzytych dostaw.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdd przediaone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Instrukcje Inspektora Nadzoru wpisane do Dzienfdkdowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wopis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Indgpea Nadzoru do ustosunkowaniag.si
Projektant nie jest jednak strona Umowy i nie maawmien do wydawania poleceWykonawcy
robot.

2) Ksiega Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwaley na rozliczenie faktycznego pegti kazdego
elementow robot. Obmiary wykonywanych robét prze@dza, s w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w Wycenionym Przedmiarze robo6t i wpisuje dd Ksigi Obmiaru.

3) Pozostate dokumenty budowy
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Do dokumentow budowy zaliczacsoprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
— Pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— Protokoty przekazania Terenu Budowy,

— Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umogywilno-prawne,

— Protokéty odbioru robét,

— Protokoéty z narad i ustaie

— Korespondenegjna budowie.

6.8 Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dxa przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomieed
zabezpieczonym.

Zaginkcie, ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggg natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukatacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Wycegio Przedmiarze robot.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieéniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do Ksigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze robét lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalniayRbhawcy od obowizku ukaczenia
wszystkich robét. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

Obmiar gotowych robét duizie przeprowadzony z eztcscia wymaganych do celu miesiznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w Umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrdglenia ilosci robot i materiatow

Dtugasci i odlegtasci pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone wzdtulinii
osiowej. J&li Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych robdt nie wymagajego inaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekréj. lléci, ktére mag byé
obmierzone wagowo,¢bla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani8pecyfikaciji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Wdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc
Jezeli urzgdzenia te lub spet wymagag bada atestujcych, to Wykonawca dulzie posiada wazne

swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzena pomiarowe bda przez Wykonawg utrzymywane
w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed @ziowym lub kacowym odbiorem robdt, a tak
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robohn@ar robét
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zanikapcych przeprowadzeniae¢siw czasie ich wykonania. Obmiar rob6t podlagggh zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazanieodzowne obliczenia
beda wykonywane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. \Wyynskomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonynfownie oddzielnego za¢znika
do Kskgi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z éhksprem Nadzoru.

8. PRZEJECIE ROBOT
8.1. Procedura przegcia robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich Specyfikacji, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru,
dokonanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale dvgkvcy:

a) Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) Odbiorowi czsciowemu,

c) Odbiorowi kaxcowemu,

d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdowviajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagodlnego pospu robét. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotoséadanej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca nénpe,

a w cihgu 3 dni od daty zgtoszenia Inspektor Nadzoru wirpezysgpi¢ do badania i pomiaru robét
w celu ich odbioru. Inspektor Nadzoru dokonuje odbiw oparciu i wyniki wszelkich bada
i pomiarow kdacych w zgodzie z Rysunkami, Specyfikacjami innymgodnionymi wymaganiami.
Wykonawca robot nie ni@ kontynuowaé robot bez odbioru robot zanilgaych i ulegajcych zakryciu
przez Inspektora NadzorZaden odbior przed odbiorem ostatecznym nie zwaljkonawca od
zobowhzan okreslonych Umowa.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze k@owym robot.

8.4. Odbidr koncowy robot

Odbior robdét naley wykonywa: z uwzgkdnieniem niej podanych uwarunkowia

e Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci.

» Calkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru kacowego lkdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadonem na pimie
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

* Odbiér kaxcowy robot nagpi w terminie ustalonym w Umowie, ligz od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakazenia robot i przekazania dokumentéw, o ktérychwano
w punkcie 8.5.

« Inspektor Nadzoru wystawSwiadectwo Przegia stwierdzajce zakaczenie robét po
zweryfikowaniu odbioru kacowego przez Komisje wyznaczona przez Zamawegjo.
Przedstawiciele Inspektora Nadzoru i Wykonawcy werbvniez udziat w przekazaniu.

» Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania robot
z Rysunkami i Specyfikacjami.

* W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekaavych lub robot uzupetniagych
Komisja przerwie swoje czynfa i ustala nowy termin odbioru koowego.

8.5. Dokumenty do odbioru kaicowego robot
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Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:

* Rysunki z naniesionymi zmianami,

« Uwagi i zakcenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbioraleét zanikacych
i ulegapcych zakryciu,

* Recepty i ustalenia technologiczne,

* Dzienniki Budowy i Ks¢gi Obmiaru,

Wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflai oznaczé laboratoryjnych zgodnie ze
Specyfikacjami PZJ,

* Atesty jakdciowe wbudowanych materiatow,

e Sprawozdanie techniczne,

* Powykonawcza dokumentacje geodezyjna obiektu,

* Inne dokumenty wymagane przez Zamasgago.

Sprawozdanie technicznedzie zawier&:
o Zakres i lokalizacje wykonywanych robét,
* Wykaz wprowadzonych zmian,
» Uwagi dotycace warunkow realizacji robot,
» Datg rozpoczcia i zaka@czenia robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty wzglem przygotowania dokumentacyjnego neelgogotowe
do odbioru kacowego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznapaypowny termin odbioru
koncowego robot.

Wszystkie zargdzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzup@o® kedg zestawione wg
wymaga ustalonych przez Inspektora Nadzoru.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy Komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatrigi jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wylkagaza jednost& obmiarovg

ustalona dla jednej pozycji Przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgédniac wszystkie czynnéici, wymagania i badania sktadeg

si¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentacjofektowe;.

Cena jednostkowachzie obejmowé

— Robocizr bezpdredna,

— Wartasci zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

— Wartdsci pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprawdzenie gprna Placu Budowy
i z powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

— Koszty pdrednie, w skilad, ktorych wchosglz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazddwigp.), koszty dotycge oznakowania
robo6t, wydatki dotycgce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zarzie placow i bocznic,
ekspertyzy dotyce wykonanych rob6t, ubezpieczenia oraz kosztyadarzrzedsibiorstwa
Wykonawcy, zysk kalkulacyjny zawieggy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkébw mogcych wysgpi¢c w czasie realizacji rob6t w okresie gwarancyjnypndatki
obliczane zgodnie z obogzujgcymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nglevliczat
podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaecdag pozycje w wycenionym Przedmiarze

robot jest ostateczna i wyklucza aivos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdgtgbi

ta pozycja kosztorysoyv
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10. DOKUMENTACJA WYKONAWCZA | POWYKONAWCZA

Wykonawca w ramach Umowy jest zobguany wykona niezlzdne projekty wykonawcze zgodnie
z p. 1.4.1.3. ST. Podstgwptatngci 53 ceny ryczaltowe, Przedmiar robdt, Wymagania Ogolne
obejmupce zakres zgodny z opisem zawartym w ST.

11. ZABEZPIECZENIE | OZNAKOWANIE TERENU BUDOWY

Wykonawca w ramach Umowy jest zobguany wykoné zabezpieczenie terenu budowy:

— Dostarczy i zainstalowa urzagdzenia zabezpieczgie (zaporyswiatta ostrzegawcze, znaki itp.)
— Ustawi i utrzyma tablice informacyjne przez okres wykonywania robot

Tablice informacyjne nie powinny znajdotvaic na placu budowy dhej nie 6 miesicy od momentu
zakaczenia inwestyciji.

Tabliczki znamionowe.

Urzadzenia ldg posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaly sphiezlgdny do identyfikacji
urzadzenia. Wszystkie napisy na gdzeniach lub tabliczkach znamionowych, instrukogtrzeenia
itp. niezledne do identyfikacji urgdzen i ich bezpiecznej obstugietda wykonane wgzyku polskim.

12. KOSZTY ZAWARCIA UBEZPIECZE N NA ROBOTY, KTORE SA
PRZEDMIOTEM NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI.

Koszty zawarcie ubezpieaz@onosi Wykonawca.

13. KOSZTY POZYSKANIA ZABEZPIECZENIA WYKONANIA
| WSZYSTKICH WYMAGANYCH GWARANCJI

Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wgmyst wymaganych gwarancji ponosi
Wykonawca.

14. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne w adych miejscach powotsj sic na Polskie Normy (PN), przepisy
brarvowe, instrukcje.Nalezy je traktowa jako integralna c®¢ i nalezy je czyt& wylacznie
z Rysunkami Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystvaly. Rozumie si iz Wykonawca jest
w petni zaznajomiony z ich zawaftig i wymaganiami. Zastosowaniedy miaty ostanie wydania
Polskich Norm (datowane nie fidiej niz 30 dni przed data sktadania ofert), o ile nie @oswiono
inaczej. Roboty &g wykonane w bezpieczny spos@oijsle w zgodzie z obowkzujagcymi Polskimi
Normami (PN)/(EN-PN) lub odpowiednimi normami krajdJE w zakresie przgfym przez polskie
prawodawstwo o przepisami ob@zujacymi w Polsce.
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SPECYFIKACJATECHNICZNA
INSTALACJA GAZOWA, C.O., WOD.-KAN.

ST-01
CPV 45333000-0, CPV 45331100-7, CPV 45332000-3, é¥321000-3, CPV 45000000-7
45300000-0, 45310000-3, 45317000-2

1. Wskp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjg/magania dotyee wykonania i odbioru robot
instalacji gazowej, c.0., wod.-kan. dla zadaMymiany urzdze: kottowni gazowej na nowe w
budynku Zespotu Szkolno-Przedszkolnego przy ul. Na@dznej 31 w Mizerowie”.

1.2. Zakres robot obgtych ST

Roboty demontawe,

Roboty montzowo-instalacyjne
Ptukanie i préba szczelim,
Izolacja termiczna,
Uruchomienie kottowni gazowej,

agkrwnhE

1.3. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST "Wymagania ogolne”, pkt.1.5.
2. Materiaty

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatdw podano w SYri&gania ogolne”, pkt. 2

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania robgit s
« Systemowa kaskada kottéw gazowych o mocy 208 kWe6(8G)
* Ukiad uzdatniania wody w instalacji
* Ukiad odprowadzenia kondensatu
» System odprowadzenia spalin z kottow
* Pompy elektroniczne obiegowe
* Przeponowe naczynie wzbiorcze
* Membranowy zawér bezpiearstwa
« Pojemndciowy podgrzewacz wody o pojeminn 400 dnd
* Rury stalowe ze szwem wraz z izolacja termiczn
* Rury stalowe czarne bez szwu
» Zawory odcinajce, regulacyjne, filtry, zawory zwrotne
* Rury z polipropylenu PP-R PN20
* Rury kanalizacyjne PVC
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Systemowa kaskada kottéw gazowych
Kaskada kottéw gazowych o mocy 208 kW (80@BPsktada si z:
« Dwdch kottéw gazowych kondensacyjnych z zantankomog spalania o mocy 104 kW (80/€D).
» konsoli sterownicznej sitlajgcej sie z jednostki centralnej oraz okablowaniazmrazujnikami,
e dwdch pomp obiegu kottowego,
e dwdch membranowych zaworow bezpiatstava dn 32, énienie otwarcia 3,0 bagr; przelotowa
siedliska 27 mm),
» sprzgta hydraulicznego z izolagj
» kolektoréw przysczeniowych z izolacja do inst. c.o. i inst. gazpwe
» dwdch zawordéw zwrotnych oraz odcigeych.

Parametry projektowanych kottéw

- moc cieplna 80/61C 19+104kW

- max. temperatura robocza 90°C

- max. cénienie robocze 4 bar

- pojemnd¢ wodna 10,1 dnf

- sprawn@¢ uzytkowa dla mocy maksymalnej i parametréw 80/60°C: 87,5%

- klasa efektywngci energetycznej dla c.o. A

- klasa ochrony IPX IP X1D

- emisja zanieczyszcadNOX < 41 mg/kWh

- zasilanie elektryczne 230V /50 Hz

- srednica odprowadzenia spalin i przewodu doprowadzen @ 100/150
powietrza

- korpus kotta Monoblok ze stopu

aluminiowo-krzemowego

Uktad uzdatniania wody w instalacji

Uktad uzdatniania wody w instalacji wypasay w:

- element uzdatniagy,

- zaworu napetniania instalacji z wbudowanym zawoestyskaeniowym typu BA oraz
reduktorem énienia.

Systemowy uktad spalinowy

System odprowadzenie spalin do kottdw kondensachjry2 kpl.

Uwagi.

Przepust dachowo - kominowy w wykonaniu indywidyatn wspdlny dla wkiadu 1 i 2 — wginy wymiar
1000 mm x 1000 mm. Ostateczny wymiar wykopadczas montal.

Pompy elektroniczne obiegowe

Pompa elektroniczna kottowa dn25 (punkt pracy B mHO , Ve = 5,5 m3/h)

Pompa elektroniczna obiegowa c.0. dn32 (punktyprbe 4,5 mHO , Vinax= 7,8 m3/h)

Pompa elektroniczna obiegowa c.o. dn25 (punktypkbe 4 mHO , V= 4,2 m3/h)

Pompa elektroniczna tadigia podgrzewacz wody dn25 (punkt pracy H = 2,5@HVy.x= 4 m3/h)
Pompa elektroniczna cyrkulacyjna c.w.u dn32 (pymmécy H = 7 mEO , Vinax= 2 m3/h)

Przeponowe naczynie wzbiorcze
Naczynie wzbiorcze przeponowe o poj. nom. 4006, dnax. c. 6 bar, temp. max. 120.
Naczynie wzbiorcze przeponowe o poj. nom. 66,dmax. ck. 10 bar, temp. max. 70.

Membranowy zawor bezpiearswa

Zawor bezpieczestwa membranowy do wodyzytkowej dn32, cinienie otwarcia 3,0 basr, przelotowa
siedliska 27 mm).

Zawor bezpieczestwa membranowy do wodyzytkowej dn20, cinienie otwarcia 6,0 basr, przelotowa
siedliska 14 mm).
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Dopuszcza gi zastosowanie materiatdw rownamgch o parametrach technicznych nie gorszychuiite w
dokumentacji projektowej.

3. Sprat

3.1. Ogolne wymagania dotyegce spratu

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w ST "Wymagania ogoélne", pkt. 3
3.2. Sprat stosowany

. drobny sprzt potrzebny do wykonania robot
. urzadzenia pomiarowe

4. Transport

4.1. 0Ogo6lne wymagania dotyege transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST "Wymagania ogolne", pkt.4
4.2. Wybdrsrodkow transportu

Srodkiem transportu spei i materiatow jest samochdd dostawczy lub innyagmtujcy transport
w sposob uniemiiwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST " Wymiagagolne”, pkt.5
5.2. Warunki wykonania robot

Projektuje s wymiare kottow na nowe kotty kondensacyjne np. typu Elsl€140-115 firmy De
Dietrich lub réwnowane.

W celu odprowadzenia spalin z kottow projektuje mbowe, indywidualne dla kdego kotta, wkiady
kominowe osrednicy @100 mm. Przy zastosowaniu innych kottovenazweryfikowa: wymagan

srednic; wktadow kominowych.

W zwiazku z powstawaniem daj ilosci kondensatu podczas pracy kottdow projektuje skiad

neutralizacji kondensatu w celu uptizvienia odprowadzenie go do kanalizaciji.

Charakterystyka kottowni
Parametry kottowni:

* moc kottowni na cele c.o. 187 kw
* moc kottowni na cele c.w.u. (przewiduje prriorytet c.w.u.) 45 kW
» obliczeniowa temperatura pracy instalacji: 90/70°C
» cisnienie maksymalne instalacji c.o.: 0,3 MPa

Moce oraz parametry zostaty prgej z projektu archiwalnego przedmiotowej kottowni.
Majac na uwadze priorytet c.w.u., wymagana moc kottgpawinna wynosi 187 kW.

Rozwiazanie projektowe
Projektuje s} dwa kotty np typu Elidens C-140-115 EP302nej mocy ~208 kW.
Parametry kotta:

« moc maksymalna dla parametréw 80@G0 ~104 kW,
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* palnik modulowany — zakres mocy: ~19 + ~104 kW,
« sprawnd¢ uzytkowa dla mocy maksymalnej i parametrow 86(G0 87,5%,

* maksymalne ztycie gazu: 11,7 th,

* maksymalny pobor mocy: 180 W,

* wymiary kotta (dtugé¢ x glebokas¢ x wysokac) 600 mm x 712 mm x 1573 mm.
Usytuowanie kottow pokazano na rys. nr 2.

Kotly zabudowane dula w uktadzie kaskadowym. Automatykdla uktadu kaskadowego stanowi
regulator systemowy, w ktory wypasmay jest kady z kottow.

Kotty regulowane bda pogodowo konsal kotta wiodycego, ktory nadzorowabedzie pra¢ palnika

i pompy, pra¢ drugiego kotta, zaworow mieszaych, pomp obiegéw grzewczych i podgrzewaczy
wody. Regulator utrzymywalgdzie temperatyrzasilania instalacji c.0. w zaieosci od temperatury
zewretrznej oraz zadantemperatuy w podgrzewaczach cieptej wodyytkowe;.

Przeptyw czynnika w obiegach: kotta, instalacji.d.gpodgrzewacza wody wymuszéeda pompy
sterowane elektronicznie.

Zabezpieczenie przed wzrostemnegnia w instalacji stanowibeda zawory bezpieczestwa np. typu
1915 DN32 nastawa 3 bar firmy Syr lub réwnawa Zawory zabudowanestly dla kazdego kotta na
rurociagu zasilagcym, wychodzacym z kotta. Dodatkowo, przy podgrzewaczach pojeitioavych
zabudowane dulg zawory np. typu 1915 DN32 nastawa 3 bar firmy Syére zabezpieczabeda
instalacg c.o0. w sytuacji ewentualnego przebiciezawnic.

W celu zabezpieczenia kottow przed brakiem wodyghtaje s¢ monta urzadzenia np. typu SYR
933.1 lub réwnowany. Zabezpieczenie stanu wody typu 932 montowastena pionowym odcinku
rury zasilagcej z kotta. Monta musi by wykonany zgodnie z kierunkiem przeptywu przed pemp
grzewcz. Pomgdzy kottem a zabezpieczeniem stanu wody niezenby zadnych zaworow
odcinapcych.

Miedzy obiegiem kottowym a obiegiem instalacji c.ocojpktuje s¢ monta sprzgta hydraulicznego
systemowego DN8O.

Projektuje s} wymiare urzadzen i armatury uktadow zmieszania pompowego.

Uktady utrzymywa beda temperatuy zasilania poszczegolnych sekcji instalacji c.azaleznosci od
temperatury zewgtrznej i kpda sterowne regulatorem kotta.

Kazdy uktad zmieszania pompowego wyposay kedzie w pomp sterown elektronicznie, zawor
trojdrogowy np. HRB 3 DN32 dla sekcji 1 i HRB 3 DBlala sekcji 2, oba z naggem AMB162 lub
rownowane, filtr oraz zawor zwrotny.

Przed zaworem tréjdrogowy jako zabezpieczenie pmzateczyszczeniami mechanicznymi agle
zastosowafiltr siatkowy. Jako armatgrodcinajca nalezy zastosowéazawory odcinajce kulowe.

W celu zabezpieczenia instalacji grzewczej przeaiexayszczeniami, projektuje esimonta
fitroodmulnika ze stosem magnetycznym oraz filtra.

Instalacja grzewcza wykonana ¢dzie zgodnie z wymaganiami ukladu zamkego

i zabezpieczona naczyniem wzbiorczym zargtgmn np. typu N400 firmy Reflex rownowae.
Pojemnéé catkowita naczynia 400 din Naczynie wzbiorcze nalg pokczy¢ z instalaci rura
wzbiorcz o srednicy DN25. Usytuowanie naczynia pokazano nairya

Czujnik temperatury powietrza zegtrenego nalgy zamontowa nascianie potnocnej budynku, na
wysokaci ok. 2,5 m nad poziomem terenu, z dala od otwigrh okien i wyrzutni powietrza
mogcych wpltywa& na wskazania czujnika.

Odwodnienie instalacji w pomieszczeniu kottowni tgps poprzez spustowe zawory kulowe
usytuowane w najuszych miejscach instalacji.

Montaz urzadzen

Wszystkie urzdzenia nalgy montowa& zgodnie ze schematem technologicznym kottowni oraz
rzutami, rysunkami montawymi i instrukcjami producentow wdzen.

Filtry nalezy zamontowa w sposob umdiwiajacy czyszczenie i wymiarnwkiadu siatkowego.

Pompy, armatur regulacyja, zwrotm, filtry oraz pozostate uszlzenia zamontowanalery zgodnie

z kierunkiem przeptywu zaznaczonym na korpusachdaea.
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Rurociagi

Przewody od kottébw do rozdzielaczy i pomp mglevykona z rur stalowych czarnych wg PN-EN
10217 ,Rury stalowe ze szwem do zastosowa@nieniowych” hczonych przez spawaniead¢zenie
przewodow z armatgrza pomog spawania, kotnierzy lub gwintowania. Trasy ruggéw pokazano
na rys. nr 2. Zatamania tras rurggdw wykon& za pomog tukow o promieniu gicie 1,5 x DN.
Rurochgi uktada ze spadkiem min 5§6wv kierunku kottdw lub odwodnie Wszystkie przewody w
obrebie kottowni powinny by prowadzone w taki sposéb, aby nad pr@ami byt zapewniony wolny
przeswit wynoszcy, co najmniej 2 m.

W najwyzszych punktach wykogaodpowietrzenia, w najaszych odwodnienia. Wszystkie rury
odprowadzajce wod z zaworow bezpiecastwa, spustowych i odpowietraaych naley sprowadz
nad posadzknad wpust podiogowy. Przewidusic odprowadzenie wody do istriepj kanalizacji
przez wpust podtogowy.

Podpory rurocigéw i uradzer wykona wg PN-64/9055-02 (podpora stata) i BN-64/9055-01
(podporaslizgows). Podwieszenia ruraggoéw do stropu wykonastosujc zawieszenia jednagjnowe
poziome wg KER-75/8.31, KER-75/8.32 (ewentualnieieazenia wg BN-67/8961-05 mocowane do
stropu przez przytwierdzenie typu T wg KER-75/8.8Dppuszcza gi podwieszenia i podparcia
rurociggobw wykonane wg rozwrzair Wykonawcy lub systemowych np. Hilti.

Po wykonaniu instalacji oraz przeprowadzeniu ptikaprzewodow naley napeiné je wody

i wykonat proke ich szczelnéci cisnieniem réwnym 0,5 MPa agfizapc urzdzenia, ktére mag
podleg& zniszczeniu w wyniku przeprowadzanej proby. Pmagtly szczelnéci przewody powinny
by¢ napetnione woglprzez minimum 24h, odpowietrzonaie powinnywykazywa& spadku dnienia
(wycieki wody lub roszenie). Podniesienigrienia do dinienia probnego powinno pozweélna
utrzymanie przez okres 30 mgtatego cinienia prébnego.

Po probie szczeldoi nalery przylsczye urzadzenia odiczone na czas proby szczeoio

i przysgpi¢ do probnego rozruchu wdzen na zimno (sprawdzenie parametrow pracy instalaciji)
Nastpnie naley przysgpi¢c do probnego rozruchu na goo przez okres minimum 72h
i wykonania po tym czasie ogrzewania budynku prétzslngci na gogco (ubytki wody powinny
by¢ mniejsze nt 1% pojemnéci ztadu).

Odprowadzenie spalin, powietrze do spalania, wentgtja pomieszcza

Projektuje s} demonta istniegcego wktadu kominowego @wednicy @350.

Odprowadzenie spalin z kottdwedizie realizowane poprzez czopuchy i jedo@nne wkilady
kominowe osrednicy @100 wykonane z prefabrykowanych elemeniéwwych ze stali odpornej na
odprowadzanie spalin z kottbw kondensacyjnych. Qezby naley ukiada& ze spadkiem 5%
w kierunku kottdbw. Wktady kominowe zostaroparte na kolanach podporowych. Pod kolanami
podporowymi wykoné&konstrukcg wsporca.

Wkiad nale mocowa doscian wewntrz komina obejmami konstrukcyjnymi co ok 2 m.

Po wykonaniu podktzenia czopuchow do kominéw i kottéw oraz rozrukbttowni nalery sprawdzt
szczelné¢ komindw oraz wymagany g9 kominowy dla najbardziej niekorzystnych warunkow
atmosferycznych. Roboty te najewykona w uzgodnieniu z kominiarzem.

W zwigzku z niewystarczaga powierzchmi istniegcego blaszanego kanatu wentylacji nawiewnej,
projektuje s¢ nowy o wymiarach 40 cm x 30 cm.

Wywiew powietrza z pomieszczenie kottowni przewad® za pomag istniegcego murowanego
kanatu wentylacyjnego o wymiarach 40 cm x 10 cm.ddaorze wywiewnym naley zamontowé
kratke wyciggowg bez zamknicia statego.

Powietrze do spalania pobieranglbie z pomieszczenia kottowni i zasysane przez/kwoitez kréciec
doprowadzenie powietrza zabudowany w gornefazotta. Powietrze do spalania naphinadzie

na skutek podénienia przez otwor kanatu blaszanego.

Instalacja wodocihgowa i kanalizacyjna, uzupetnienie wody w instalagjneutralizacja
kondensatu

Obieg instalacji c.o. dulzie uzupetniany ¢cznie wod uzdatniog przygotowan w zespole
przylaczeniowym np. typu 3228 All-in-one z byB0 dn? firmy Syr lub réwnowanym. Usytuowanie
stacji pokazano na rys. nr 2. Do zespotu doprowadzstniepcej instalacji ruroegg wody zimnej
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o srednicy @25 mm. Na ruragju przed zespotem zainstalaiwaodomierz JS 2,5-02 DN15 oraz filtr.
Na rurocagu za zespotem projektujezsnonta zaworu zwrotnego DN15.

W pomieszczeniu kottowni natg zamontowd& nowy zawor czerpalny zeazizka do weza.

Projektuje st odprowadzenie wykroplonego ze spalin kondensatisthiegcej kanalizacji poprzez
urzadzenie neutralizgce np. typu DN2 (SA3) firmy De Dietrich lub réwnosvee. Usytuowanie
urzadzenia pokazano na rys. nr 2. blizenie odprowadZabedzie kondensat z kottdbw oraz wktadow
kominowych. Przewody odprowadze¢ kondensat natg uklada ze spadkiem od kottdbw do
neutralizatora.

Instalacja gazowa
Przewidziano zasilanie kottdow z istryeg] instalacji gazowej. Pagizenie instalacji gazowej do
kottdbw wykond z istniepcej instalacji gazowej.

Nowe przewody instalacji gazowej do zasilania kettd srednicy DN32 nalgy wykon& z rur
stalowych czarnych ze szwu wg PN-EN 10208 ,Rurgloste przewodowe dla mediéw palnych”,
tagczonych przez spawanie. Poziome odcinki instalgegowej nalgy sytuowa& 10 cm powye]
innych przewodow. Przewody instalacji gazowej ktgyce s¢ z innymi przewodami instalacyjnymi
powinny by od nich oddalone o 2 cm. Mocowanie przewodawamog hakow lub uchwytow w
odstpach maksymalnie co 1,0 m.

Przed kottami na ruroggju gazowym naley zamontowa zawoér kulowy, filtr i manometr.

Aktywny system bezpieczéstwa gazowego
Kottownia wyposaona jest w aktywny system bezpietzi®va gazowego. W zwiku z jego prawie
dwudziestoletri prag dla zapewnienia petnego bezpietteva, projektuje gijego wymiag na nowe
urzadzenia.
Projektuje s} monta uktadu zabezpieczgjego np. firmy Gazex lub réwnoway sktadajcego s¢ z:

* modutu sterujcy typ MD-2.Z,

e zaworu odcinajcego doptyw gazu MAG-3 DN65,

* czujnikbw metanu DEX-12/N — 2 szt.

* sygnalizator optyczno-akustyczny typu SL-32.
Centralk sterujca systemem naky zasilc z wydzielonego pola rozdzielnicy RK. Do wykrywania
I pomiaru s§zenia gazu ziemnego zaprojektowano czujniki metamntowane pod sufitem w rejonie
kottow. Po przekroczeniu pierwszego poziomgzeshia gazu czujnik poprzez modut alarmowy
uruchamia lamg sygnalizatora zainstalowama zewgtrz kottowni. Po przekroczeniu 10% dolnej
granicy wybuchowgci, czujnik poprzez modut alarmowy odcina zaworeoptgw gazu i uruchomia
sygnalizator akustyczny.
UWAGA. Poszczegolne elementy systemugypajchodzt od jednego dostawcy systemu.
Zawor odcinajcy doptyw gazu zamontowav miejsce istniejcego w szafce gazowej zaworu gtdwnego.

Sprawdzenie i odbior instalaciji

Instalacja gazowa po wykonaniu a przed oddanienuagtku podlega protokolarnemu sprawdzeniu
przez wykonawg w obecnéci przedstawiciela dostawcy gazu.

Gtéwnym warunkiem odbioru instalacji jest dostaréeeprotokotu badania sprawdwd przewoddow
spalinowych i wentylacyjnych, wystawionego przerawmionego mistrza kominiarskiego

Proke szczelnéci instalacji przeprowadzacespowietrzem pod énieniem 100 kPa, minimalny czas
trwania proby wynosi 30 minut. Prébmazna uznéd za pozytywn, gdy po upltywie w/w czasu
cisnienie na manometrze nie ulegnie zmianie. Po paayyn wyniku préby instalagj doktadnie
odpowietrzy i zagazowa.

Zabezpieczenie antykorozyjne

Przewody stalowe natg zabezpieczy przed korozj poprzez doktadne oczyszczenie z rdzy i brudu
oraz pomalowanie fagbpodktadows chlorokauczukow i dwukrotnie farly olejrg nawierzchniow w
kolorzezottym.

Instalacja c.w.u.

Pojemncciowy podgrzewacz wody
Zgodnie z dokumentagprchiwalry, zapotrzebowanie ciepta na cele c.w.u. wydaskW.
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Projektuje s$ wymiare pojemndciowego podgrzewacza cieptej wody na dwa nowe rengege stali
nierdzewnej np. typu BAXI Premier Plus 500 firmymetrich lub réwnowane.
Parametry podgrzewacza:

* pojemnd¢ 500 litréw wody,

« pow. grzejnej wzownicy 0,79 m,

* mocy trwata 54,3 kW (dla war. temperaturowych 1@%5CC/80°C).

Zabezpieczenie przed wzrosterdnieénia w instalacji stanowib¢dzie zawor bezpiecastwa np. typu
2115 DN20 nastawa 6 bar firmy Syr lub réwnawa oraz naczynie wzbiorcze przeponowe np. typu
Refix DT60 z armatuyprzeptywows, odcinajca i oprazniajaca firmy Reflex lub réwnowane.

Rurociagi

Projektuje s§ wymiare rurocagdw wody zimnej, cieptej i cyrkulacji w oévie kottowni. Instalagj
c.w.u. i cyrkulacyjs projektuje st z rur PP-R3 PN20 z stabilizgh wktadka aluminiowg lub
stabilizowanych wtbknem szklanym. Instakagjmnej wody projektuje siz rur PP-R3 PN20.
Przewody projektuje sijako podparte nscianie lub podwieszone prowadzone pod stropem.
Przewody naley prowadzté z zachowaniem kompensacji naturalnej. Przewody twzzdcian
prowadz¢ stosugc obejmy lub uchwyty z zachowaniem wdavych odlegtéci od przegrod
budowlanych, oraz od innych rur. Przy mocowaniuepmadéw stosow@ obejmy z przektadkami
gumowymi. Wszystkie przewody powinny dprowadzone w taki sposéb, aby nad pi@emi byt
zapewniony wolny pr&svit wynoszcy co najmniej 2 m.

Materialy wyte dla potrzeb cieptej wody i cyrkulacji powinnyagewné spetnienie wymaga
eksploatacyjnych w zasonym czasie eksploatacji dla temperatury przegrzesmioszacej do 80°C.
Zgodnie z przepisami instalacja cieptej wody powinby poddawana dezynfekcji termicznej
temperatwy minimalmg 70°C i maksymalp80°C w punktach czerpalnych.

6. Kontrola jakosci robot
Zgodnie z "Warunkami wykonania Robét", podanymi W"8/ymagania Ogolne”, pkt. 6

7. Obmiar robot
Obmiaru dokonuje sina budowie, zgodnie z zasadami obmiaru Robo6t padanv ST "Wymagania
Ogodlne" pkt.7.

8. Odbior robot

Odbioru Robo6t dokonuje Inspektor Nadzoru na zadadkoglonych w ST "Wymagania Ogdélne”
9. Przepisy zwhzane

1. "Warunki techniczne, jakim powinny odpowigdaudynki i ich usytuowanie"- Rozpadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r., zzpijszymi zmianami,

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 listopad@08r. zmieniajce rozporzdzenie
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odfarla budynki i ich usytuowanie,

3. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru instalamjrzewczych” wydane przez COBRTI Instal,

4. PN-B-02431-1 "Kottownie wbudowane na paliwo gazanwgstasci wzglednej mniejszej i 1",

5. Aktualne wszystkie Polskie Normy zyziane z robotami w zakresie materialdw i wyrobdéw
budowlanych, spkgu, sktadowania i transportu, wykonania, kontrakgsci i odbioru wraz ze
Zwigzanymi z nimi normami braiowymi,

6. Certyfikaty, Aprobaty techniczne i wymagania proeitdw zastosowanych materiatow.
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