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% Cze$é ogoblna
= Nazwa zamoOwienia
,»Przebudowa fragmentu ulicy Lacznej w Radostowicach w zakresie przebudowy
odwodnienia na odcinku od posesji nr 24 do posesji nr 14a o diugosci okoto 136 m —
zarurowanie istniejagcego rowu przydroznego”
= [nwestor
Gmina Suszec
ul. Lipowa 1
43-267 Suszec
= Zespot projektowy
mgr inz. Grzegorz DURCZYNSKI
inz. Leonard KUSZ

tech. Tadeusz SZCZUREK

*» Przedmiot specvfikacji

L)

= Przebudowa odwodnienia na odcinku od posesji nr 24 do posesji nr 14A o dtugosci okoto
136 m polegajaca na: budowie kanalizacji deszczowej ©@300mm o dlugosci do 136 metrow,

likwidacji odcinkow istniejacego rowu przydroznego, likwidacji dwoch przepustow

K/

» Roboty przygotowawcze

= Roboty pomiarowe
= Roboty rozbidorkowe

= Usunigcie warstwy humusu

e

AS

Roboty zasadnicze

= Roboty ziemne
= Wykonanie nawierzchni

= Budowa kanalizacji deszczowej

< Wspélny Slownik Zamowien (CPV)

= 45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
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= 45112210-0 - Usuwanie wierzchniej warstwy gleby
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= 45233120-6 - Roboty w zakresie budowy drog
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robdot budowlanych, wykonanych przy realizacji przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i1 odpowiednie szczegdlowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych moze wprowadza¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupeknienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu 1 robot, uwzgledniajagce wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robdt, ktore sa niezbedne

do okreslania ich standardu 1 jakosci.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogo6lne, wspolne dla

robot ogdlnobudowlanych, zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. OkreSlenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania 1 odbioru robot zdefiniowane s3
okreslenia podstawowe, ktére stuzy¢ maja ujednoliceniu interpretacji tego okreslenia przez
uczestnikOw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okre$lenia podstawowe wspolne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleznie od tego w kazdej ze szczegdlowych specyfikacji
technicznych zdefiniowane sg inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

Ilekro¢ w ST pojawia si¢ pojecie:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumiec:

a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b. budowle stanowigcg catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,



c. obiekt matej architektury.

Przeszkoda — obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanego obiektu.
Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna — element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — uktad konstrukcyjny stuzacy do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz stuzace wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowania warunkow bezpieczenstwa.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrece obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang urzadzenia zaplecza budowy..

Pozwolenie na budowg¢ — decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczgcie 1 prowadzenie
budowy lub wykonanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw cze$ciowych i koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i
opisy shuzace realizacji  obiektu, operaty geodezyjne, ksiazka  obmiardw,
a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$é
do stosowania w budownictwie.

Inzynier Kontraktu — oznacza osob¢ powotang przez Zamawiajagcego do dzialania jako
InZynier dla celow Kontraktu.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Reprezentant Wykonawcy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji

projektowe;j.



Dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajgcego prowadzony
przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami Artykutu 45 polskiego Prawa
Budowlanego.

Ksigzka Obmiaréw — dokument prowadzony przez Wykonawc¢ na Placu Budowy zgodnie
z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiego Prawa Budowlanego.

Przedmiar robdt — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach technicznych znajdujacych si¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonanych robdt oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, szczegdtowa specyfikacja techniczng (SST)

I poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami  prawnymi
1 administracyjnymi, poda lokalizacj¢ 1 wspotrzgdne punktow glownych obiektu oraz
reperow, przekaze dziennik budowy oraz komplet dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa

Dane okreslone w dokumentacji projektowej sg uwazane za warto$ci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow 1 elementow budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech 1 elementow budowli nie moga przekraczaé

dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na rysunku sg wazniejsze od wymiarow

okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.



Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty musza by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne
z dokumentacjg projektowa i majg wplyw na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to
takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spoteczno$ci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy w sposob uzgodniony z Inwestorem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob ustalony
z Inwestorem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inwestora projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig,

Ze jest wigczony w cen¢ umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

1 wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,



« podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wilasno$ci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego sposobu

dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatoéw, magazynoéw, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych,
2)  srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
. zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pytami Iub substancjami
toksycznymi,
« zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami,

« mozliwo$cig powstawania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i1 urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie

trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora projektu i wtadze lokalne

0 zamiarze rozpoczecia robot.



Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora projektu i zainteresowane wiadze
oraz bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi iurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscig.

Inwestor projektu bedzie na biezaco informowat o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca, a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnos$ci
i drog wewngetrznych. Jednakze, ani Inwestor projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy
transporcie gruntu, materiatlow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob

ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolno$ci wykonawca ma obowigzek zadbal, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na

budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;j.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inwestora projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly
w zadowalajagcym stanie przez caly czas, az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inwestora projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow

1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w petni odpowiedzialny
za wypehianie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych
z wykonaniem robot i W sposob ciagly bedzie informowa¢ Inwestora projektu o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub

zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.11. Réwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w specyfikacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spetnia¢ maja materiaty, wyposazenie, sprzgt i inne dostarczane towary oraz wykonane
1 zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm 1 przepisow o ile w dokumentacji nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajgce zasadniczo roéwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego

zatwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora.



2. MATERIALY

Materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktéorych mowa w SST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robdt, chyba ze

postanowienia ogolne lub szczegdlowe warunkow umowy stanowig inacze;j.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i1 miejsc pozyskania
piasku i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu

po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora

nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajagce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem 1 niezaptaceniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosé
1 wlasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania roznych
rodzajow materialow do wykonywania poszczegolnych elementow robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprze¢tu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie roboét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony
srodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim

zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu,
ktore nie wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametréow technicznych. Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wilasciwy zarzad drogi pod warunkiem

przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatow i1 zgodnos¢ wykonywanych roboét z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjng przy
wykonywaniu wszystkich elementéw robot okreslonych w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanych na pi§mie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wykonywaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wtasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach 1 wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania

robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robo6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i1 stosowanych
materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wilaczajac w to personel,
sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne kontroli materialow oraz robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan 1 ich czestotliwos$ci sg okres§lone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli

jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wilasciwych przepisOw 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem

MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
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« Polska Normg lub

« Aprobatg Techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi
SST.

3. znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998r.

(Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposdb

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo
budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty be¢da oznaczone

kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

o date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

 uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonograméw robét,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,
e uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

 daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
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e zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, czegsciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

o dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

o dane dotyczace jako$ci materialow,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy robot.
[2] Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ sukcesywnie
w jednostkach przyjetych w kosztorysie.
[3] Dokumenty dotyczace materiatow

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakos$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru. Dokumenty te stanowia zataczniki

do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastepujace dokumenty:



a) pozwolenie na budowg,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie
z dokumentacjg projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje  Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. WyniKi
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad Ilub przeoczenie (opuszczenie) w 1ilosci robot podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu

miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreSlania iloSci robét i materialow
Zasady okre$lania iloSci robot podane s3 w odpowiednich specyfikacjach
technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne =z jednostkami okre§lonymi

w dokumentacji projektowej i kosztorysowej, oraz przedmiarze robot.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadac
wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty moga podlega¢ nastepujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego

postepu robodt. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi

ustaleniami.
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8.2. Odbiodr czeSciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.
8.3. Odbiodr ostateczny (koncowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt 1 przyjecia
dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w  obecnoSci Inzyniera/Kierownika  projektu
1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikéw badaf 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa 1 ST. w toku odbioru ostatecznego robdt komisja
zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehiajacych 1 robot
poprawkowych. w przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. w przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan

przyjetych w dokumentach umowy.
8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do
odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty
zebrane w tomy i opisane ,,Operat kolaudacyjny”:
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. Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy (dla kazdej branzy
inwentaryzacj¢ zmian - na planie sytuacyjnym z naniesionym w kolorze przebiegiem
zmiany sieci, szczegotowy plan sytuacyjny w skali 1:100 obejmujacy wszystkie
zmiany dotyczace elementéw konstrukcji: fundamenty, podpory, skrzydetka mury
oporowe itp, zmiany w przekroju podluznym z zaznaczeniem rzednych dna, spodu
konstrukcji, niwelety i.t.p.);

Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew.
uzupeltniajace lub zamienne);

Recepty i ustalenia technologiczne;

. Dzienniki budowy i tabele elementéw ( tzw. przetargowa i powykonawcza) ew.
rejestry obmiarow (oryginaly);

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i
ew. PZJ;

. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z
ST iew. PZJ;

Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiaréw zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ;

. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru 1
przekazania tych robot wilascicielom urzadzen;

Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt 1 sieci uzbrojenia terenu
uwzgledniajacg migdzy innymi :

- dla branzy kanalizacyjnej:

e karty studni 1 wpustow z zaznaczeniem: numeru studni, rz¢dnych gory, dna,
rzgdnych poszczegdlnych wlotow 1 wylotdw, rodzaju materiatu, date
zabudowy.

e na planie sytuacyjnym zaznaczy¢ nalezy $rednice przewodu materiat oraz
spadek
* dla branzy teletechnicznej wg wymagan wlasciciela urzadzenia

- dla branzy drogowe;j

e plan sytuacyjny z zaznaczonym w Kkolorze rodzajami nawierzchni oraz
wszystkimi wbudowanymi urzadzeniami (bariery, por¢cze mury oporowe,
przepusty, znaki drogowe, krzewy, drzewa), szkice polowe dla urzadzen

e dla branzy mostowej (mosty, przepusty)

Inwentaryzacj¢ powykonawczg sporzadzi¢ nalezy réwniez dodatkowo w postaci
mapy elektronicznej 1 przekaza¢ jg Inwestorowi na plycie CD wraz ze szkicem i
zaktualizowanym (z klauzulg) podktadem mapowym i kopig operatu geodezyjnego
nalezy przekaza¢ przy odbiorze koncowym. Mapa numeryczna powinna by¢
przekazywana Miejskiemu Zarzadowi Drog w Bielsku-Biatej w formie elektronicznej
mapy wektorowej powinna by¢ plikiem w formacie DXF w uktadzie geodezyjnym 65.
Warstwy powinny by¢ jednoznacznie opisane wg odpowiedniej kategorii:
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Lp. | Nazwa warstwy Obiekty w warstwie Typ

1. |bud budynki wielobok
2. |co cieplociagi linia

3. |drog drogi linia

4. |jezd jezdnia wielobok
5. |chod chodniki wielobok
6. |wjazd wjazdy wielobok
7. | ziel zielence wielobok
8. |en energia elektryczna linia

9. |gaz gaz linia

10. |kanzd kanalizacja deszczowa linia

11. |kanzs kanalizacja sanitarna linia

12. |wod wodociagi linia

13. |tele telekomunikacja linia

14. |os oshowa punkty
15. |pi pikiety punkty
16. |siat siatka wielobok
17. |osw o$wietlenie wielobok
18. |wpu wpusty deszczowe wielobok
19. |uzbzi uzbrojenie inne linia

20. |wys wysokos¢ punkty
21. |teren teren Linia

22. |Zd Znaki drogowe Punkty
23. |Ebr Elementy bezpieczenstwa ruchu | Linia

24. | Oi Obiekty inzynierskie Linia

25. |Op Opisy tekst

Zaleca si¢ aby warstwa opisy zawierala etykiety opisujace rodzaj nawierzchni
poszczegbdlnych warstw, definiowana w zalezno$ci od typu jako:
e Betonowa

beton wylewany, kostka betonowa;

Plyty betonowe 25x60,ptyty chodnikowe 35x35x5

ptyty chodnikowe 50x50x7,ptyty drog. bet. 250x100

plyty drog. bet. 300x100,ptyty drog. bet. 375x175

ptyty drog. bet. 400x200,ptyty drog. bet. kwadratowe

plyty drog. bet. szesciokatne, Ptyty lastriko 40x80

ptyty zelbetowe azurowe, plyty zelbetowe petne

trylinka, trylinka azurowa
e Bitumiczna (Asfalt)

e Brukowa

e Gruntowa naturalna

e Gruntowa ulepszona- zuzel, zwir
e Kostka kamienna

e Kostka klinkierowa



e Kostka prefabrykowana

e Prefabrykaty betonowe

e Thuczniowa

e Zwirowa
Uwaga:
warstwa kanalizacja deszczowa: powinna zawiera¢ cigg gtéwny i przykanaliki,
warstwa drogi: powinna zawiera¢: krawezniki (linia), krawedz jezdni (linia), krawedz
chodnika (linia), krawedz pobocza (linia), zielence (linia),
warstwa teren powinna zawierac: skarpy (linia), rowy (linia), ptoty (linia), schody
(linia),
mury oporowe (linia),
warstwa inne powinna zawiera¢ wszystkie obiekty ktérych nie mozna sklasyfikowac
do wczesniej wymienionych warstw.

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej ( 2 kpl dla MZD po 1 kpl. dla kazdej branzy);
11. Mape¢ numeryczng;
12. Dokumentacj¢ fotograficzna wykonana przed i w trakcie oraz po zakonczeniu
budowy.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego
w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto§¢ (kwota) podana
przez Wykonawce 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

e robocizn¢ bezposrednig wraz z narzutami,
o warto$§¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow 1 transportu na teren budowy,
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e warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku

VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
Z pozn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony s$rodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow
oceny zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem

CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

21



Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. —
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie

informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. — w sprawie
szczegdlowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych

wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie

sposobow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich

znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom I, Il,
1, 1V, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001r.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -01

Tyczenie trasy 1 odtworzenie punktow wysokosciowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace tyczenia trasy 1 odtworzenia punktow wysokosciowych dla realizacji

przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robot ogolnobudowlanych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczag =zasad prowadzenia robot
zwigzanych z  tyczeniem trasy i odtworzeniem punktow wysokosciowych zgodnie

z lokalizacja podang w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Ilekro¢ w SST jest mowa o:

- osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbior punktéw, ktorych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

- osnowa geodezyjna wysokosciowa — usystematyzowany zbidr punktéw, ktorych
wysoko$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

- osnowa realizacyjna — to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy 1 montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miarg
mozliwosci pomiarow powykonawczych.

- punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania podano

w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy Wyznaczaniu osi trasy i punktéw wysokosciowych
wedlug zasad niniejszej SST sg stupki drewniane, iglaste badz inne materialy

akceptowane przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00. ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,
e tyczki,
o laty,

e tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktow wysoko$ciowych powinien gwarantowac

uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogo6lne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami

Glownego Urzgdu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Inspektor nadzoru przekaze wykonawcy odpowiednig liczbe stalych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac

zwigzanych z wytyczaniem.

5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej
przekazane] przez inspektora nadzoru, wykonawca zobowigzany jest do zalozenia,
utrzymania 1  uzupelniania  osnowy roboczej o  wspotrzednych  poziomych
1 wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez wykonawce i1 zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt
osnowy roboczej poziomej i wysokoSciowej oraz system przeprowadzania kontroli
okresowej punktow tej osnowy, powinny spelnia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania
robdt oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ S$rednio 100 m., a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przez inspektora nadzoru tak,
aby byt widoczny 1 tatwy do zidentyfikowania,

C) sposOb stabilizacji punktéow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej
doktadnosci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach
Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3,2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).
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5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych
robot 1 wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi

w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczenie punktow na osiach trasy

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy w zgodno$ci z dokumentacja
projektowa w oparciu o osnowy wymienione w pkt. 5.2 1 5.3. Wyznaczone punkty na
osiach trasy nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 10 cm w stosunku do
projektowanych, a rzgdne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm
w stosunku do rzednych projektéw. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sa
przekroczone wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac si¢ do
istniejagcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

O$§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych 1 w punktach
posrednich, w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i1 uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5.6. Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypéw 1 wykopdéw polega na oznaczeniu potozenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp
wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.
Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu. Odlegtos¢ ta
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych
w dokumentacji projektowej.

Wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (kontur6w) nasypow
i wykopéw w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych)
powinno by¢ wykonane w zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz

co 50m.
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5.7. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie zgodnie
z dokumentacja projektowa poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczenie punktow

okreslajacych kontur obiektu.

5.8. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania inspektorowi
nadzoru dokumentacji dotyczacej osndéw geodezyjnych i przekazania punktéw w terenie

na takich zadaniach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcji

I wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowg jest kilometr odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot

zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw inzynierskich jest czgscig obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
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8.2.

Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie

szkicow 1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli, ktére Wykonawca

przedktada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km wykonania robdt obejmuje:

wyznaczenie  punktow  gldéwnych osi  trasy, granic robot 1  punktéw
wysokosciowych,

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

wyznaczenie konturow obiektow inzynierskich,

wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochron¢ ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

utrzymywanie i ewentualne uzupelienie w trakcie robot roboczych punktow
sytuacyjno-wysokosciowych,

wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktoére wykonawca uzna za potrzebne

transport 1 koszty materialéw (znakoéw geodezyjnych).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1.: Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3.: Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1.: Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
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Instrukcja techniczna G-2.: Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4.: Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.: Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.: Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST s3 wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot rozbidrkowych w ramach realizacji przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

1 realizacji robot rozbiorkowych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6lowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot rozbiérkowych w zwigzku z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okre§leniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy z rozbiorki

Materialy z rozbiorki powinny by¢ wywozone na wysypisko lub, jezeli zostang
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru powinny by¢ wbudowywane ponownie. Wykonawca
zapewni na terenie placu rozbidrki miejsce sktadowania materiatow pochodzacych z rozbiorki
1 bedzie segregowa¢ je wedlug rodzaju. Wykonawca zapewni, aby materiaty w okresie
sktadowania na placu nie stanowity zagrozenia oraz nie doprowadzily do zanieczyszczenia

terenéw prywatnych i przestrzeni publicznej. Pozostate po rozbiorce odpady Wykonawca
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zobowigzuje si¢ usung¢ w sposob zgodny z ustawg o odpadach z dnia 20 czerwca 2001 roku
(Dz. U. z 2001r. nr 62, poz. 628) oraz ustawg o utrzymaniu czystosci i porzagdku w gminach z
dnia 13 wrze$nia 1996 roku (Dz. U. z 2005r. nr 236, poz. 2008). Wykonawca udokumentuje
Zamawiajgcemu przekazanie odpadow firmom posiadajgcym wymagane zezwolenia do

odbioru 1 transportu odpadow.

Materialy z rozbiorki przewidziane do ponownego wykorzystania, powinny by¢

sktadowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00. ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka elementdow moze by¢é wykorzystany
dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, np. zrywarki, mloty pneumatyczne,
pity mechaniczne, pilarki spalinowe, koparki, frezarka do asfaltu, pity do asfaltu.

Do rozbidérki materiatdw przewidzianych do ponownego wbudowania, nalezy uzy¢

sprzetu, ktory nie spowoduje uszkodzenia tych materiatow.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny wywoz materiatow 1 gruzu z rozbiorki zgodnie
z ustaleniami pkt 5. Materialy z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych materiatow. Gruz i odpady
nalezy wywiez¢ na wysypisko.

Materiaty przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy wywiezé na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru. Materialy te powinny by¢ przewozone w sposob nie

powodujacy ich uszkodzenia.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robaét

Ogdlne wymagania wykonania robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob
okreslony w SST lub zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe
do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora. Przed przystapieniem do robot nalezy
zidentyfikowa¢ istniejagce uzbrojenie terenu i odpowiednio je zabezpieczy¢, w przypadku
koniecznosci odtgczy¢ przeptyw mediow (gaz, prad elektryczny, woda, scieki). Elementy zabudowy
niepodlegajace rozbidrce, a zlokalizowane w rejonie robot rozbiorkowych nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢. Roboty rozbiorkowe nalezy wykona¢ recznie lub odpowiednim, Sprawnym
technicznie sprzgtem mechanicznym z zachowaniem ostroznosci.

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ w sposéb umozliwiajacy maksymalny odzysk
materialow rozbidrkowych. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen 1 przewiezione na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Gruz i materialy drobnicowe nalezy usuwac z rejonu rob6t na biezaco 1 utylizowac, wywozac
na sktadowisko odpadéw na odleglo$¢ okreslona w dokumentacji przetargowej. Nadmiar ziemi
odwozonej na odktad nalezy utylizowac. Ztom nalezy przygotowac do transportu normatywnego
1 ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Materiaty pochodzace z rozbiorki, ktore podczas rozbiorki zostaty zniszczone i nie nadajg si¢
do powtornego zabudowania jak gruz betonowy i kamienny z rozbiorki nawierzchni drogowych
1 podbudow staja si¢ whasnoscia Wykonawcy robot. Natomiast cate materiaty, tarcze znakow wraz ze
stupkami, zeliwne wilazy kanatlow i krat $cieckowych oraz destrukt po frezowaniu nawierzchni
bitumicznych sa wiasnoscig Inwestora. W zwigzku z powyzszym, na zyczenie Zamawiajacego,
zostang one na koszt Wykonawcy przetransportowane w miejsce wskazane przez Inwestora. W cenie
jednostkowej nalezy uwzgledni¢ transport tych materiatdw na odleglo$¢ 15 km. Ponadto przy

rozbidree takich materiatow nie nalezy powodowac ich dalszego niszczenia.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakosci wykonanych robot bedzie dokonywana poprzez pordwnanie
wykonanych rob6t z dokumentacja techniczng oraz ich zgodnos$ci z warunkami technicznymi.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych, wywozu gruzu z miejsca budowy oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia

elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest:
— dla rozbieranych nawierzchni— m?,
— dla rozbiorki kraweznikéw 1 obrzezy — m,
— dla frezowania nawierzchni — m?,
— dla zatadunku, wywozu i utylizacji gruzu — m®.

— dlarozbieranych porgczy —m.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty zwigzane z rozbiorka elementéw podlegaja odbiorowi robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu, ktory nastepuje na podstawie wynikOw pomiaréw oraz wizualnej

oceny wykonania robot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 9.

9.2.

Podstawa platnosci

Cena robot obejmuje:
zabezpieczenie elementdow konstrukcyjnych przed awaria,
zabezpieczenie zachowanych elementoéw przed uszkodzeniem,
przeprowadzenie demontazu wyznaczonych elementow,
transport wewnetrzny materiatow z rozbiorki i ich usuniecie na zewnatrz obiektow,
czyszczenie podloza po zdemontowanych elementach ,przetransportowanie odpadow
z miejsca rozbiorki do kontenerow,
zatadunek 1 wyladunek gruzu,
koszt sktadowania gruzu,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Spotecznej 1 dnia 26 wrzesnia 1997r.
w sprawie ogllnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie

bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. z 2003r., Nr 48, poz. 401).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z usunigciem warstwy humusu w zwiagzku

z realizacjg przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6lowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robdt dotyczacych usunigcia warstwy humusu i zwigzanych z wykonaniem

zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania 1 skladowania,

podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Nie wystepuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt przygotowawczych powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania ze spycharki, tadowarki i samochodu skrzyniowego, a takze
lopat, szpadli i innego sprzetu do recznego wykonywania robot ziemnych w miejscach,

gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od warunkoéw lokalnych i przeznaczenia

humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie roboét

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, ewentualnym sadzeniu krzewow oraz wypehianiu otworéw prefabrykatow
drogowych 1 rekultywacji terenu. Zagospodarowanie humusu powinno nastgpi¢ zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni robot
na pelng glebokos¢ jego zalegania, okreslong w dokumentacji projektowej lub wskazanej na
roboczo wg stanu faktycznego. Zdjety humus nalezy sktadowac¢ w regularnych pryzmach do
2m wysoko$ci. Ziemi¢ urodzajng do pozniejszego wykorzystania nalezy w pryzmach obsiaé

mieszankg traw ochronnych. Dopuszczalny okres skladowania wynosi 1 rok. Miejsca
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sktadowania powinny by¢ tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez samochody i zageszczeniem. Nie nalezy
zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby unikngé

zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci robot

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia

humusu z powierzchni robo6t ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania og6élne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? usunig¢cia warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robdt na
podstawie szkicow, dziennikow pomiaréw geodezyjnych Iub protokotu z kontroli

geodezyjnej, ktéra przedktada mu wykonawca.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje: zdjecie humusu na pelng glebokos¢ jego

zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych w zwigzku z realizacjg przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot ogoélnobudowlanych zwigzanych z realizacja zadania

wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot

ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac

zwigzanych z trasa drogowa.

Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

gdzie:

pd - gestos¢ objetoSciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m?®),

pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach

ziemnych, (Mg/m®).

Wskaznik réznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw

niespoistych, okre§lona wg wzoru:
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gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zaggszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

L _E
0o~ El
gdzie:
E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy,
E, - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z polskimi normami

I definicjami podanymi w ST-00,Wymagania og6lne” pkt.1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania 1 sktadowania,

podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypoéw. Grunty przydatne do budowy
nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar
objetosci robot ziemnych 1 za zezwoleniem Inzyniera.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypdéw, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendw na odkltad nalezy do obowigzkéw

Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazac
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pozostawienie na terenie budowy gruntdéw, ktérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie

z powodu zamarzni¢cia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, miloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— transportu mas ziemnych (np. samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

- sprzetu zageszczajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania 1 zatadunku oraz do odleglosci
transportu. Wydajno$¢ s$rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze byc¢
podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport,
o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wczes$niej zaakceptowane na pisSmie przez Inzyniera.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania
w nasyp lub na odkltad moze by¢ stosowany samochdd samowytadowczy lub inne

srodki transportu zaakceptowane przez inspektora nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robaét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 5.

5.2. Odwodnienie pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow
odwadniajacych ujetych w dokumentacji projektowej, wykonawca powinien wykonywac
roboty w sposob zapewniajacy odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Podczas wykonywania wykopow, poleca si¢ wykonawcy takie ksztaltowanie
dna wykopu oraz pryzmy odspojonego gruntu, aby nie ulegt on nadmiernemu
zawilgoceniu. Jezeli w opinii inspektora nadzoru grunt przeznaczony do odspojenia
ulegl zbytniemu zawilgoceniu, co uniemozliwia jego uzycie w odpowiednim terminie,
grunt taki powinien zosta¢ odspojony i przewieziony na odktad.

Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia
podziemne nie wykazane w dokumentacji projektowej (kable, przewody itp.) wowczas
roboty nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ o tym fakcie inspektora nadzoru, ktéry podejmie

decyzje odnosnie kontynuowania robot

5.3. Wykonanie profilowania i zageszczania podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace
rz¢dne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza.
Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja
zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spetniajagcy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tab. 1. Do profilowania podtoza nalezy stosowac
rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do

jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy kontynuowac¢ do osiggnigcia wskaznika

50



zageszczenia nie mniejszego od podanego w tab. 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢

zgodnie z BN-77/8931-12.

Tab. 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia Is
Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podtoza |0,97

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wilasny

koszt.
5.4. Wykonywanie wykopow

5.4.1. Wykonywanie wykopow pod nasypy

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu
mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonania warstwy mrozoochronne;.

Przewiduje si¢, ze grunt z wykonanego wykopu bedzie wbudowany w nasyp
w takim okresie, kiedy mozliwe bgdzie utozenie warstwy mrozoochronnej. Odspojonego
gruntu nie mozna wbudowywa¢ w nasyp, jezeli nie jest dostepny odpowiedni sprzet
do uktadania i1 zaggszczania warstw nasypu.

W przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspajac¢ tylko do gtebokosci

0,5 m powyzej podloza gruntowego.

5.4.2. Skarpy wykopow

Sposéb  wykonania skarp wykopow powinien gwarantowac¢ ich stateczno$¢
w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen wynikajacych

z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu ich podjecia lub innych odstepstw od
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dokumentacji  projektowej obciaza wykonawce. Pochylenia skarp wykopdéw oraz
nierownosci  powierzchni  skarp nie powinny przekraczaé wartosci  podanych

w dokumentacji projektowej.

5.4.3. Zageszczenie gruntu w wykopach stanowiacych podloze

Zageszczenie gruntu w wykopach stanowigcych podloze nalezy stosowaé jak dla
podloza nasypow. Wykonawca winien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia gruntow
rodzimych zalegajacych w gornej strefie podioza nasypu do glebokosci 0,5 m ponizej

powierzchni dna wykopu.

5.4.4. Dokladnos$é¢ wykonywania wykopow

Doktadnos¢ wykonania robdt ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana
w miejscach charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje :

- wymiary wykopu w planie nie moga rdézni¢ si¢ od projektowanego wykopu
o wiecej niz + 10 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych
zlaman,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze

przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3 m.
5.5. Wykonanie nasypow

5.5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza obejmuje usuniecie roslinnosci, ziemi urodzajnej oraz gruntow
stabych tj. namuléw. Nastepnie nalezy zagesSci¢ wierzchnig warstwe podloza oraz wykonaé

powierzchniowe spulchnienie (5 — 10 cm) w celu lepszego zwigzania z nasypem.

5.5.2. Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci. Nastepna, wyzej
potozona warstwa powinna by¢ ukladana po osiagnigciu wymaganego zageszczenia warstwy
poprzedniej. Grubo$¢ warstw, w zalezno$ci od rodzaju gruntu i maszyn zageszczajacych
okresla si¢ na podstawie probnego zageszczenia.

Dla uniknigcia przestojow odcinek robot nalezy podzieli¢ na czesci tak, aby procesy
wbudowywania gruntu, zageszczania i kontroli jakosci mogly by¢ realizowane w tym samym
czasie. Ksztalt nasypu powinien uwzgledni¢ poprawki na osiadanie podloza o korpusu.

Grunty w nasypie powinny by¢ rozmieszczone zgodnie z projektem.
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5.5.3. Wbudowywanie i zageszczanie gruntu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy
zakonczy¢ roboty przygotowawcze. Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu
przekroju poprzecznego 1 profilu podluznego, zgodnie z dokumentacja projektowa
i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez inspektora nadzoru.

Warstwy gruntu nalezy uktada¢ ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym
z dokumentacja techniczng. Grubo$¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢
odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu i sprz¢tu uzywanego do zageszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez inspektora nadzoru prawidtowego wykonania i zaggszczenia warstwy
poprzedniej.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zageszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujacych
warunkow. Kolejng warstwe gruntu mozna naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametrow juz utozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ sprzgtu do zageszczenia
nasypow w rejonie obiektow i uzyska akceptacje inspektora nadzoru.

Grubo$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz wybor sprzetu i liczba przej$é sprzetu
zageszczajacego powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie przed
przystapieniem do wykonywania nasypow. Poletko doswiadczalne dla probnego zageszczenia
gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby. Wilgotno$¢ gruntu w czasie
jego zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, oznaczonej na podstawie
proby normalnej wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekraczaé nastepujacych wartosci :

= W gruntach niespoistych — 2%m

= w gruntach malo i §rednio spoistych — 0-2 %.
Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zaggszczenia jest wigksza od wilgotnosci
optymalnej o wartos¢ wiekszg od podanych odchylen, grunt nalezy przesuszy¢ w sposob
naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest zbyt mata,
zaleca si¢ jej zwickszenie przez polewanie wod3.

Kontrole zaggszczenia przeprowadza Wykonawca na podstawie badan nieniszczacych.
Wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji inspektorowi nadzoru przy odbiorze

warstwy nasypu.
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5.5.4. Zabezpieczenie wykonywanych budowli ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z projektem.
W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spelniony nalezy, do chwili wykonania
wlasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopow lub korong nasypow
przed dziataniem wplywow atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Dotyczy to rowniez dtuzszych przerw roboczych. W tym celu zaleca sig:

a) tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopow lub korony nasypow od wod
opadowych przez wykonanie rowéw 1 drenazy opaskowych biegnacych wzdtuz
krawedzi skarp,

b) w przypadku gdy skarpy wykopu lub nasypu moga by¢ narazone na dziatanie ptynacej
wody, a projekt okolicznosci takich nie przewidywal, skarpy nalezy ubezpieczyc
brzegosionami lub innymi rdwnorzednymi umocnieniami,

c) w przypadku wystepowania gruntow spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu
lub na koronie nasypu nalezy je w okresie upalow chroni¢ przed wysychaniem;
w przypadku wykopow pozostawiajagc okoto 20 cm warstwe gruntu rodzimego,
a w przypadku nasypow przykrywajac grunt chroniony ok. 20 cm warstwa gruntu
dowolnego,

d) w przypadku wystepowania gruntow wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopow (grunty zawierajace czastek mniejszych od 0,02 mm wigcej niz 10%) nalezy
je usuna¢ lub zabezpieczy¢ przed przemarzaniem przykrywajac matami lub warstwa
ochronng gruntu. W przypadku nasypow wbudowywanie gruntdw wysadzinowych
w strefy przy powierzchni skarp 1 pod korong nie jest zalecane,

e) zabezpieczy¢ przed przechodzeniem i przejezdzaniem.

W przypadku gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazato si¢ ono malo skuteczne to
uszkodzong warstwe nalezy usungé. Po dtugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed
wykonaniem ubezpieczen, sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiaréw zgodnych

z projektem.

5.6. Roboty ziemne w okresie mrozéw

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposob ciagly, aby nie przemarzat.
W przypadkach dluzszych przerw (ponad 2 godziny) odstonigte powierzchnie robocze
powinny by¢ przykryte stomianymi matami lub pozostawiong warstwa gruntu spulchnionego

(nasypanego).
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Teren, na ktérym przewiduje si¢ wykonanie wykopéw w zimie mozna zabezpieczy¢

przed przemarzaniem poprzez:

3)
b)

przeoranie gruntu do giebokosci 25-30 cm i nastepnie zbronowanie,
pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatami izolacyjnymi (trociny, torf,
mech, stoma, li§cie, piasek.

Wyréwnywanie skarp i dna mozliwe jest zimg w zasadzie tylko w przypadku gruntow

sypkich. W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.

W okresie mrozow mozna wykonywa¢ nasypy tylko z gruntow sypkich za zgoda

projektanta 1 z zachowaniem nastgpujacych warunkow:

a)

b)

niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarznigtym podlozu, a grunt
uzywany do nasypow nie moze zawierac lodu lub $niegu,

niedozwolone jest stosowanie do nasypow gruntu zamarznigtego jesli zastosowane
metody zageszczania nie zapewniaja jego rozkruszenia 1 zaggszczenia do
wymaganego stanu,

grubo$¢ zageszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do
grubosci warstw zaggszczanych w warunkach niezimowych, a ilo$¢ przejazdow
sprzetu zageszczajacego zwigkszona o 50%,

przed potozeniem nastgpnej] warstwy powierzchnia warstwy zageszczonej powinna
by¢ oczyszczona ze $niegu i lodu,

w przypadku przerwy w prowadzeniu robot warstwe gorng nalezy zabezpieczy¢ przez

przykrycie ok. 0,5 m warstwa luZzno utozonego gruntu.

5.7. Odklady

Grunty lub inne materialy powinny by¢ przewiezione na odktad, jezeli:

stanowia nadmiar objg¢tosci w stosunku do objetosci gruntéow przewidzianych do
wbudowania,

sg nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystania w innych pracach,

ze wzgledu na harmonogram robot nie jest ekonomicznie uzasadnione oczekiwanie na
wbudowanie materiatow pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca moze przyja¢, ze zachodzi jeden z podanych wyzej przypadkéw tylko

wowczas, gdy zostalo to jednoznacznie okreslone w dokumentacji projektowej,

harmonogramie robo6t lub przez Inzyniera.

Jezeli pozwalaja na to wtasciwosci materialdow przeznaczonych do przewiezienia na

odktad, materiaty te powinny by¢ w razie mozliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu,
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oraz do budowy nasypow. Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowa i odpowiednimi zasadami, dotyczacymi wbudowania i zageszczania gruntdw oraz
wskazowkami Inzyniera.

Lokalizacja odktadu powinna by¢ wskazana przez Inzyniera. Jezeli miejsce odktadu
zostalo wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera.

Jesli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym miejscu lub niezgodnie
z wymaganiami, to zostanie on usuni¢ty przez Wykonawce na jego koszt, wedlug wskazan
Inzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynikajace z ewentualnych uszkodzen srodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejscu, obcigzaja
Wykonawce.

Wykonanie odktadow, a w szczegolnosci ich wysoko$¢, pochylenie, zageszczenie oraz
odwodnienie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowe;j
lub ustaleniami Inzyniera. Odktad powinien by¢ uformowany w pryzme o wysokosci do 1,5
m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odspajanie materialu przewidzianego do przewiezienia na odktad powinno by¢
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiaja jego wbudowanie
zgodnie z wymaganiami sformulowanymi w tym zakresie w dokumentacji projektowej lub
przez Inzyniera.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przez Wykonawceg, zajdzie
koniecznos¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopu, to koszt tych czynnos$ci

w calosci obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola wymiaréow wykopow i nasypow

Kontrole wymiaréw wykopdéw nalezy przeprowadza¢ metodami geodezyjnymi
w przekrojach poprzecznych, oraz dodatkowo w miejscach charakterystycznych,
np. zatamania profilu podtuznego lub zmiany ksztaltu, przy czym powinny by¢ nic mniej niz

dwa przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja;
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rzgdne dna, tawek i terenu,

usytuowanie osi i dlugosci wykopow w osi,
wymiary przekroju poprzecznego,
nachylenie skarp.

Wymiary nasypdéw nalezy kontrolowa¢ geodezyjnie w przekrojach poprzecznych

rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 m, oraz dodatkowo w przekrojach

charakterystycznych podanych w projekcie, przy czym powinno by¢ nie mniej niz dwa

przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja:

a)
b)
c)
d)

rz¢dne stop skarp oraz rzedne korony i tawek,

usytuowanie i dtugo$¢ osi,

wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i okresowo w trakcie sypania),
nachylenie skarp.

Dopuszczalne odchylenia od projektu wymiar6w nasypow z uwzglednieniem

poprawek na osiadanie sg nastepujace:

= rzedne korony 1 tawek od 0 do +10 cm,
= szerokos¢ korony i tawek od 0 do +25 cm,
= szerokos$¢ podstawy od 0 do +100 cm.

Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp 1 spadkow korony oraz tawek powinny

odpowiada¢ wymaganiom dotyczacym wymiarow liniowych, nie powinny jednak

przekracza¢ 10% projektowanego nachylenia.

6.3. Kontrola zageszczenia nasypow

6.3.1.

b)

Rodzaje kontroli zageszczenia

Badania zaggszczenia prowadzi sig:

na biezaco (kontrola biezaca) - celem kontroli jest sprawdzenie czy osiggnig¢to
wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenia do uktadania
nastepne;j,

po wykonaniu catej budowli lub jej czesci (kontrola powykonawcza) - gdy potrzebne
sa dane o zageszczeniu gruntow w catej budowli lub w jej czesciach, wykrycie miejsc
stabych,

w toku uzytkowania istniejacych budowli (kontrola eksploatacyjna) - przewaznie gdy
powstaja obawy o ich bezpieczenstwo lub trwato$¢, ktére wigza¢ mozna

z niedostatecznym zageszczeniem gruntu.
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Kontrola zageszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zageszczenia (lp)
lub wskaznika zaggszczenia (Is) badanych warstw we wznoszonej budowli; a w niektorych
przypadkach, przy zastosowaniu wiasciwej interpretacji, do wyznaczenia uogélnionego dla
catej budowli lub jej czesci stopnia lub wskaznika zageszczenia.

Nalezy zwr6ci¢ uwage na fakt, ze wiarygodnos¢ kontroli powykonawczej i eksploata-
cyjnej moze by¢ zmniejszona ograniczonymi mozliwosciami badania zageszczenia na duzych

glebokosciach, poziomem zwierciadta wody gruntowej i przez inne czynniki.

6.3.2. Wymagania odnoszgce si¢ do oceny zageszczania

Jesli projekt nie przewiduje inaczej to wymagana wartos¢ stopnia (Ipw) lub wskaznika

(Isw) zageszczania mozna przyja¢ w oparciu o podane w ponizszej tabeli zaleznosci.

. . Wymagane zaggszczenie dla
Rodzaj gruntu Zawarto$¢ frakcji > 2 mm (%)

korpusoéw zap6r ziemnych

0'10 ISW > 0,95
Grunty spoiste

10-50 Isw>0,95

piaski drobne Ipw > 0,75

piaski $rednie Ibw > 0,70

Grunty niespoiste

Piaski grube i grunt
9 . g y IDWz0,65
gruboziarniste

Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uznaé¢ nalezy za zadowalajace, tzn.
upowazniajace do sypania warstwy nastgpnej, jesli okreslone na podstawie wynikow badan
kazdej podanej probki wartosci kontrolowane spetniaja podstawowe warunki, tj.:

Ip > Ipw

Is > Isw

W obszarze, w ktorym grunt nie spetnia tych warunkéw nalezy warstwe dodatkowo zagesci¢

1 przeprowadzi¢ ponowng kontrolg.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarow3 jest:
o m? (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych,
e m dla zasypywanych rowow,

e m°dla zatadunku, wywozu i utylizacji gruntu z wykopow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogodlne zasady odbioru rob6ot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa,
SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

Odbidr gruntdéw przeznaczonych na nasyp powinien by¢ dokonany w oparciu o wyniki
rozpoznania geologiczno-inzynierskiego przed rozpoczgciem eksploatacji zloza Iub jego
czesci.

Grunt ztoza lub jego czesci, uznany w wyniku kontroli za niezgodny z wymaganiami
SST oraz z danymi przyjetymi w projekcie, nic powinien by¢ uzywany do budowy nasypu.
Postanowienie powyzsze moze by¢ uchylone, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
i z projektantem, je§li w ramach procesu technologicznego mozliwe jest poprawienie
wlasciwosci gruntu tak, aby uzyskana zostata jego zgodno$¢ z wymaganiami.

Czes$ciowy odbiér robot przeprowadza sie dla robot zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu. Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastgpnej cze$ci robot, uniemozliwiajacej

dokonanie odbioru robot poprzednich. W zakresie robot nasypowych sg to:
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a) odbior podtoza,
b) odbiory poszczegdlnych warstw nasypu.
Odbioru czgsciowego dokonuje si¢ na podstawie oceny kontroli pkt 6. W przypadku
oceny dodatniej sporzadza si¢ protokét odbioru.

Odbidér koncowy przeprowadza si¢ po zakonczeniu catosci robot, na podstawie
odbiorow czesciowych i oceny kontroli wg pkt 6. W przypadku oceny dodatniej sporzadza si¢
protokot odbioru robot.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi, oraz proje-
ktem nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtdrnego odbioru.

W  przypadkach wykopoéw oraz podiozy, ktérych ocena wykazata rdznice
rzeczywistych warunkéw wodno-gruntowych w stosunku do przyjetych w projekcie, odbior
moze by¢ dokonany po ewentualnym wprowadzeniu do projektu zmian uzgodnionych

z projektantem i inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena robot

Cena 1 m? (szeSciennego) robot ziemnych obejmuje :

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiard6w 1 robot przygotowawczych,

- wykonanie niezb¢dnego odwodnienia w trakcie robot,

- wykonanie wykopu z przemieszczeniem urobku w nasyp, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

- rozplantowanie urobku na odktadach,

- zageszczenie podloza gruntu w wykopie,

- kontrole jako$ci robot ziemnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B06050. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN 88 B 04481. Grunty budowlane Badania probek gruntow.

PN-B-04481:1988. Grunty budowlane - Badania probek gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100.

Kruszywo tamane zwyklte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i1 rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢
ziarnami ostro krawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z okre§leniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do warstw podbudowy zasadniczej z mieszanek niezwigzanych mogg by¢ stosowane

nastepujace mieszanki: 0/31,5; 0/45; 0/63.

2.3. Zawarto$¢ pylow

Maksymalna zawarto$¢ pylow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych
do warstwy podbudowy zasadniczej, powinna spetnia¢ wymagania kategorii podanej w
tablicy 6. Zawarto$¢ pytow najezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pytow w mieszance kruszyw nalezy rowniez
badac i1 deklarowac, po 5 krotnym zaggszczeniu metodg Proctora. Zawarto$¢ pylow w takiej
mieszance, po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora, powinna réwniez speiniaé
wymagania podane w tablicy 3

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pylow < 0,063 mm w

mieszankach kruszyw do warstwy podbudowy zasadniczej.

2.4. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN- EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw
powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 3. W przypadku stabych kruszyw decyduje

zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora.

2.5. Uziarnienie

Okreslone wedtug PN EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do
warstw podbudowy zasadniczej muszg spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunkach od 1
do 3. W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez badac
deklarowaé, po 5 krotnym zageszczeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej
mieszanki, pod wzglgdem uziarnienia, jest spetnione, jezeli uziarnienie mieszanki po

pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych
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na odpowiednich rysunkach (1-3). Jako wymagane obowigzujg tylko wymienione wartosci

liczbowe na tych rysunkach.
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Rys. 1. Mieszanka niezwigzana 0/31,5 do warstw podbudowy zasadniczej
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Rys. 2. Mieszanka niezwigzana 0/45 do warstw podbudowy zasadniczej
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Rys. 3. Mieszanka niezwigzana 0/63 do warstw podbudowy zasadnicze]

Oprécz wymagan podanych na rysunkach od 1 do 3, wymaga si¢, aby 90 % uziarnien
mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie 6 miesigcy spetnialo wymagania kategorii

podanych w tablicach 1 i 2, aby zapewni¢ jednorodno$¢ i ciggto$¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 1: Wymagania wobec jednorodnos$ci uziarnienia na sitach kontrolnych - poréwnanie z
deklarowang przez producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i
dostarczanej mieszanki. Je§li mieszanka zawiera nadmierng zawarto$¢ ziarn stabych
wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po

pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

Porownanie z deklarowana przez producenta wartoscia (S)
Mieszanka Tolerancje prresiewu przez sito (mm), Ye(m/m)
niezwigzana | ¢,5 | 1 2 4 {56 | 8 | 11,2 [ 16 | 224|315
0/31,5 £5 | £5 | £7 | £8 - | +8 - +8
0/45 £5 | £5 | 7 - £8 | - +8 - + 8
0/63 - | a5 x5 |7 | - [ 28] - | &8 +8
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Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko
miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami
(SDV) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 1, ale powinna

spetnia¢ takze wymagania cigglosci uziarnienia zawarte w tablicy 2.

Tablica 2: Wpymagania wobec cigglo$ci uziarnienia na sitach  kontrolnych

przesiewach podczas badan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszankach;
[r6znice przesiewéw w %(m/m) przez sito (mm)]

Mieszanka ™37 2/4 2/3,6 48 [56/11,2] 816 |11,2722,4 | 16/31,5

min. | max | min, | max | min, | mox | min | max | min. | max | min. | max | min | max | min | max
o315 | 4 15| 7 ]20) - | - jioj2s| - | -J1wofa5] -} - |-]|-
oas | 4 || -1 -7 21f-]-]wol2s]-]-]10]25 -
w3 | - |- | 4 15| - | - |72 -] -lwjes| -] - |10]25

2.6. Wrazliwo$¢ na mroz, wodoprzepuszczalnosé

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw zasadniczych powinny spetniaé
wymagania wg tablicy 3. Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw
podbudowy zasadniczej odnosnie wrazliwosci na mroéz (wskaznik SB), dotycza badania
materialu po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wedtug PN UN 13286-2 .

Nic stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczone] mieszanki

niezwigzanej do podbudowy zasadniczej, o ile szczegétowe rozwigzania nie przewiduja tego.

2.7. Zawarto$¢ wody

Zawarto$¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci
wody w trakcie wbudowywania i zageszczania okreslonej metoda Proctora wedlug PN-EN

13286-2, w granicach podanych w tablicy 3.

2.8. Wartos¢ CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance
zageszczone] metoda Proctora do wskaznika zageszczenia 15=1,0 1 po 96 godzinach
przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47. Wymaganie wg tablicy
3.
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Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do ulepszonego podtoza, warstw

podbudowy i nawierzchni
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2.9. Istotne cechy Srodowiskowe

Zgodnie z  dotychczasowymi  doswiadczeniami, dotyczacymi  stosowania
w drogownictwie mieszanek z kruszyw naturalnych oraz gruntdéw, mozna je zaliczy¢ do
wyrobow budowlanych, ktore nie oddziatywaja szkodliwie na $rodowisko. Wiekszos¢
substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/BWG zazwyczaj nie
wystepuje w takich mieszankach. W przypadku stosowania w mieszankach kruszyw
w stosunku, do ktérych brak jest jeszcze ustalonych zasad np. kruszywa z recyklingu i
kruszywa z pewnych odpadéow przemystowych, zaleca si¢ zachowanie ostroznosci.
Przydatno$¢ takich kruszyw, jesli jest to wymagane, moze by¢ oceniona zgodnie z
wymaganiami w miejscu ich stosowania. W przypadkach watpliwych nalezy uzyskaé oceng

takiej mieszanki przez wlasciwe jednostki.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych
stabilizowanych  mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia  korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

e rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania.
W miejscach trudno dost¢epnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe,

ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
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4.2. Transport materialéw

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa

lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie roboét

5.2.1. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowania podbudowy powinny byc¢
wcezesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach
rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do

wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu 1 wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu

i wysychaniu.

5.2.3. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki
Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposdb zapewniajacy osiagniecie

wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy
nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona
w sposOb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych.
Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa

powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i1 rzednych
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wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Kierownika Projektu.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé
wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda
II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie
1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$long ilo$cia wody 1 réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ >1,0.

5.2.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna byc¢

utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Kierownika Projektu, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw

wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi Projektu

do w celu akceptacji materiatow.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tab. 2.
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Tab.2. Czg¢stotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw przy budowie podbudowy z kruszyw

tamanych.
Czgstotliwo$¢ badan
Lp. Wyszezegdlnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchni
dziennej dziatce roboczej podbudowy przypadajaca na
jedno badania (m?)
1 Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.

Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Kierownikowi Projektu.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej

wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego

wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-
12.

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowacé ocene¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2. Probki do badaf petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob

losowy w obecnosci Kierownika Projektu.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tab. 3.

Tab. 3. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy.

Lp. Wyszczegodlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiardw
1 Szerokos$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna co 20 m tatg
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe €0 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planie®) €0 100 m
Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
7 Grubos¢ podbudowy rzadziej niz raz na 400 m
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

6.4.2. Szerokos$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz

+10 cm, -5 cm.

6.4.3. Rownosé¢ podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem,

zgodnie z BN-68/8931-04. Nierownos$ci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa

tata. Nierownosci dla podbudowy pomocniczej nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne

z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi  wysokosciowymi  podbudowy i1 rzednymi

projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej

0 wigcej niz = 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy pomocniczej nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej

o wiecej niz +10%, -15%.

6.4.8. Zasady post¢epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wicksze odchylenia od

okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtornie zaggszczone. Dodanie nowego

materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy
szerokosci pasa ruchu, dotozenie materialu 1 powtdrne zageszczenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig glebokosé, zgodnie z decyzja Kierownika Projektu,
uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wtasciwosciach, wyro6wnane i ponownie
Zagegszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych roboét nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt

Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualng napraw¢ podtoza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaroOw 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WT 4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych

PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714-12.  Kruszywa mineralne. = Badania. = Oznaczanie = zawartoS$ci
zanieczyszczeh obcych.

PN-B-06714-15. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn.
PN-B-06714-17. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
PN-B-06714-18. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
PN-B-06714-19. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednia.

PN-B-06714-26. Kruszywa mineralne. Badania. = Oznaczanie = zawartoScCi
zanieczyszczen organicznych.

PN-B-06714-28. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda
bromowa.

PN-B-06714-37. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.

PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.
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PN-B-06714-42. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los
Angeles.

PN-B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-32250. Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw.

PN-S-06102. Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

BN-84/6774-02. Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych.

BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

BN-68/8931-04. Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
fatg.

BN-70/8931-06. Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym.

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST - 06

Wykonanie humusowania i obsiewu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania

dotyczace wykonania i odbioru humusowania i obsiewu podczas realizacji przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1. Projektant moze wprowadza¢ do
niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianego
projektem zadania, obiektu 1 robdt, uwzgledniajace wymagania Zamawiajgcego oraz
konkretne warunki ich realizacji, ktore sg niezbedne do okreslenia ich standardu 1 jakosci.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych, prostych i drugorzednych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych
istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod

wykonania, wynikajacych z doswiadczenia 1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] szczegotowej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia

robot zwigzanych z wykonaniem humusowania i obsiewu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej sa
zgodne z okresleniami uzywanymi w odpowiednich normach oraz okresleniami podanymi
w ST-00 ,,Wymagania ogole”.
Humus - ziemia roslinna (urodzajna).
Humusowanie -.pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu

trawy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, postanowieniami zawartymi SST 1 poleceniami Inspektora

nadzoru oraz ze sztukg budowlang.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczace nasion traw

Do humusowania nalezy uzy¢ ziemie roslinng zdjeta z pasa robot ziemnych
i sktadowang w bezposrednim sgsiedztwie prowadzonych robot.

Mieszanka traw powinna by¢ dostosowana do rodzaju obsiewanego gruntu i jego
naturalnej wilgotnosci. Nasiona powinny mie¢ ksztatt, barwe, potysk i zapach wiasciwe dla
danego gatunku i odmiany. Nasiona traw najcze$ciej wystepuja w postaci gotowych
mieszanek z nasion réznych gatunkéw. Do obsiewu nalezy uzy¢ gotowej, uniwersalnej,
kwalifikowanej mieszanki traw tgkowo-pastwiskowych o gwarantowanej jakosci zgodnie z
zatgcznikiem 4 do PN-78/R-65023.

Do obsiania skarp proponuje si¢ wykorzystanie mieszanki traw darniowych. Taki
wybdr zapewnia mocng 1 trwala darh. Polecana jest na tereny pochyle i skarpy. Optymalny

sktad takiej mieszanki traw powinien by¢ zblizony do:

- zycica trwata NIRA - 25%
- zycica trwala NAKI - 15%
- kostrzewa trzcinowa ELDORADO - 8%
- kostrzewa czerwona CORAIL - 15%
- Kkostrzewa czerwona LIVISION - 10%
- kostrzewa czerwona LAMBADA - 5%
- kostrzewa czerwona BOREAL -17%
- wiechlina tgkowa AMSON -5%

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer

normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania humusowania i obsiewu wykaza¢ si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujgcego sprzetu: topata, grabie i inne narzedzia reczne

zgodnie z potrzebami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport mieszanki traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach

zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie humusowania i obsiewu

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z obsiewem sg nastgpujace:

e teren musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

e nalezy przeprowadzi¢ zabieg humusowania w celu zapewnienia lepszego wzrostu
trawy: nalezy przykry¢ powierzchnie ziemig urodzajng uprzednio zdjeta i ztozona w
pryzmach w poblizu prowadzonych robét, nalezy wykona¢ warstwe 0 grubosci 10 cm
i lekko ja zagescic,

e przed siewem nasion trawy ziemig¢ nalezy walowa¢ watem gladkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabi¢,

e mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ dostarczona juz gotowa wg sktadu
zblizonego do podanego w SST,

e siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

e okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,

e na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?,

¢ na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m?,
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5.3.

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,
glebokos$¢ przykrycia nasion powinna zawiera¢ si¢ w przedziale 0,5-3,0cm od
powierzchni gruntu, w zaleznosci od rodzaju gleby 1 jej uwilgotnienia,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrownania i1 stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie

nasion nastgpito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac¢ watu gladkiego,

Zabiegi pielegnacyjne
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji obsianych terenow jest koszenie:
pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto
10 cm,
nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢
trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,
ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow.
koszenia trawnikow w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywaé czgsto
I w regularnych odstepach czasu,
czestos¢e koszenia i wysokosc ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,
chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie,
srodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowa¢ z duza ostroznoscia
i dopiero po okresie 6 miesi¢cy od zatozenia trawnika,
w przypadku potrzeby zastosowania nawozenia mineralnego, nalezy zapewni¢ trawom
sktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:
- wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci wykonania obsiewu

Kontrola w czasie wykonywania obsiewu polega na sprawdzeniu:

e 0Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

e prawidlowego uwatowania terenu,

e prawidlowosci przeprowadzonego humusowania,

e zgodnosci sktadu mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;,

e gestosci zasiewu nasion,

e prawidlowej czgstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

e dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet
trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy sprawdzenia prawidlowej gestosci

trawy, czyli stwierdzenie wystgpowania tzw. ,.tysin”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest m* wykonania humusowania i obsiewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.2. Odbior humusowania i obsiewu

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja
I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji daly wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? obsiewu i humusowania obejmuije:

e roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, przygotowanie ziemi pod obsiew,
humusowanie,

e dostarczenie nasion i wykonanie obsiewu,

e pielegnacje trawnika.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-78/R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST - 07

Wykonanie kanalizacji deszczowej
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem Kkanalizacji deszczowej w technologii

wykopowej podczas realizacji zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot

Do wykonania rob6t nalezy stosowa¢ materialy o parametrach zgodnych
z zalozeniami projektowymi, posiadajgcymi aprobaty techniczne 1 dopuszczenia do

stosowania. Nalezy $cisle przestrzega¢ instrukcji producentéw materiatow.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsi¢biernych,
— spycharek kotowych lub gasienicowych,
— sprzetu do zageszczania gruntu,

— weciagarek mechanicznych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialow

Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej
dhlugosci. Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtlowego z plaskimi
widetkami lub dzwignig z belkg umozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesin na wigzce. Nie wolno
stosowa¢ zawiesin z lin metalowych lub tancuchéw. Gdy rury sa zatadowane teleskopowo
(rury o mniejszej $rednicy wewnatrz rur o wigkszej $rednicy) przed roztadowaniem wigzki
nalezy wyja¢ rury "wewngtrzne". Przy transporcie rur nalezy zachowywac nast¢pujace
dodatkowe wymagania:

e przewdz rur moze by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi,

e Srodki transportu powinny mie¢ powierzchnie gtadkie bez gwozdzi lub innych ostrych
krawedzi,

e przewdz powinno si¢ wykonaé przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, przy
czym powinna by¢ zachowana szczegdlna ostrozno$¢ przy temperaturach ujemnych,

z uwagi na zwigkszong kruchos¢ tworzywa,

90



e na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na
podktadach drewnianych o szerokosci co najmniej 10cm i grubo$ci co najmniej 2,5¢cm,
utozonych prostopadle do osi rur,

e wysokos$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1m,

e przy wielowarstwowym ulozeniu rur gorna warstwa nie moze przewyzszaé §cian
srodka transportu wigcej niz 1/3 Srednicy zewngtrznej rury,

e rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podiozenie tektury falistej
i desek pod tancuchy spinajace boczne $ciany skrzyn samochodu,

e przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzucaé ani przetaczac¢ po pochylni,

e przy dlugosciach wigkszych niz dlugo$¢ pojazdu wielko$¢ zwisu rur nie moze
przekraczaé 1m.

Ksztattki kanalizacyjne nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem
ostroznosci jak dla rur.
Pozostate materialty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu w sposob

zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Budowa kanalizacji deszczowej
W ramach inwestycji przewidziano budowe¢ zamknigtego systemu kanalizacji

deszczowej na odcinku ok. 136 mb w celu zapewnienia prawidlowego odwodnienia z wod
opadowych oraz roztopowych fragmentu ul. Lacznej w Radostowicach na odcinku od posesji
nr 24 do posesji nr 14A. Wody deszczowe z odcinka ulicy beda sptywa¢ do projektowanego
kolektora kanalizacji deszczowej, poprzez trzy wpusty uliczne zlokalizowane za krawedzig
jezdni. Catos¢ wod deszczowych z odcinka ul. Lacznej bedzie skierowana do istniejgcej
kanalizacji deszczowej, poprzez wiaczenie do istniejgcego przepustu betonowego P250 mm.
Projektowana sie¢ kanalizacji deszczowej wykonana zostanie z rur PP @300 mm klasy
S SNS, Iaczonych na uszczelke gumowa, natomiast przykanaliki deszczowe z wpustow

ulicznych z rur @160 mm PVC-U litych SDR 34 klasy S SN 8. Sie¢ kanalizacyjna @300 mm

91



zostanie ulozona ze spadkiem 0,85-1,7%, natomiast przykanaliki @160 mm ze spadkiem
0,67%.

Studzienki rewizyjne 1 polaczeniowe na kanatach PP zaprojektowano z rur
tworzywowych PP o $rednicy @600 mm !gczonych na uszczelki gumowe, zwienczone
pokrywa zeliwng klasy D400. Kazda studnia sktada si¢ z podstawy (z kinetg), nadstawki
(trzonu), adaptera teleskopowego i pokrywy (klasa obcigzalnosci w zalezno$ci od charakteru

terenu).

5.2.2 Odcinkowa likwidacja rowu przydroznego, likwidacja przepustéw
W zwigzku z budowa zamknigtego systemu kanalizacji deszczowej przewiduje si¢

odcinkowg likwidacj¢ rowu przydroznego. Wedlug projektu zlikwidowane zostang trzy
odcinki rowu o tgcznej dhugosc¢ do 111,0 m. Szerokos¢ rowu przydroznego w dnie wynosi od
0,5 - 0,8 m, nachylenie skarp 1:1 1 1:1,5, §rednia glebokos¢ ok. 0,8 m.

Ponadto przewiduje si¢ likwidacje dwoch przepustow pod zjazdami indywidualnymi o
tacznej dtugosci do 21,5 m oraz $rednicy ©200 mm. Likwidacja rowu polega¢ bedzie na
utozeniu rur kanalizacji deszczowej na podsypce, zasypaniu rur zasypka i gruntem rodzimym
a nastepnie zageszczeniu. Po zakonczeniu prac, likwidacji przepustow oraz ulozeniu rur
kanalizacji deszczowej zjazdy indywidualne nalezy doprowadzi¢ do stanu sprzed rozpoczecia
robot budowlanych.

Wody opadowe 1 roztopowe pochodzace z odwodnienia ulicy taczne; w
Radostowicach beda odprowadzane do istniejace; juz kanalizacji deszczowej poprzez
wlaczenie za pomocg redukcji projektowanego kolektora ©¥300 do istniejacego przepustu

250, a nastepnie do istniejacej studni kanalizacji deszczowe;.

5.2.3 Roboty ziemne
Projektowane roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem zalecen podanych

w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét oraz przepisami BHP. Przed
przystapieniem do prac wykonawczych nalezy dokona¢ wykopow kontrolnych celem
ustalenia lokalizacji sieci obcych. Istniejaca infrastrukture podziemna i naziemng nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. W rejonie skrzyzowan badz zblizen projektowanej sieci
do istniejacych sieci wykopy wykonywac¢ recznie.

Pozostate wykopy wykonywaé¢ mechanicznie jako waskie o $cianach pionowych.
Wykopy oznaczy¢ znakami drogowymi i1 zabezpieczy¢. Rury uklada¢ na 20 cm podsypce

piaskowej zageszczonej tak aby uzyska¢ wskaznik zageszczenia wg Proctora = 0,98 (pod
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ulicami = 1,0). Zasypke ochronng piaskowg zaggszczong warstwami wykonaé¢ do wysokosci

0,20 m nad wierzch rury z takim samym zaggszczeniem.

5.2.4 Roboty montazowe
Wykonawstwo robot prowadzi¢ zgodnie z warunkami wykonawstwa i odbioru robot

budowlano-montazowych. Przewody z rur PP montowaé¢ zgodnie z instrukcjg podang przez
producenta rur. Rury musza by¢ otoczone solidnie wykonang obsypka piaskowg. Rurociag
uktada¢ na 20 cm podsypce piaskowej. Obsypke piaskowa stosowac po obu stronach rury do

20 cm nad wierzch rury.

5.2.5 Zasypanie rurociagu i zageszczenie gruntu
Zasypanie przewodu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

e ctap | - wykonanie warstwy ochronnej przewodu z wytaczeniem odcinkoéw na
ztaczach

e cetap Il - po probie szczelnosci zlacz, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
polaczen

e ctap Il - zasypanie wykopu warstwami do powierzchni terenu z jednoczesnym

zageszcezeniem 1 ewentualng rozbidrka deskowan §cian wykopu

Przy zasypywaniu przewodow nalezy uzyska¢ wskaznik zageszczenia (podsypki, zasypki,
obsypki) Is> 0,98, a pod drogami I;=1,0 wg Proctora.

Warstwe ochronng rury wykonuje si¢ z piasku sypkiego $rednioziarnistego bez grud i
kamieni. Warstwa ta musi by¢ starannie ubita po obu stronach przewodu. Zasyp i ubijanie
gruntu w strefie ochronnej przewodu nalezy wykona¢ warstwami z jednoczesnym usuwaniem
zastosowanego deskowania. Grubos$¢ ubijanej warstwy nie powinna przekracza¢ 1/3 $rednicy
rury. Zasypke wykopu powyzej warstwy ochronnej, dokonuje si¢ gruntem zwirowym lub
pospotka warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i ewentualng rozbiorka deskowan $Scian
wykopu. Rozebranie umocnienia §cian powinno nastepowac z zachowaniem ostroznosci,

rownolegle z zasypka ze wzgledu na mozliwo$¢ obsuniecia si¢ wykopu.

5.2.6 Inspekcja TV po wykonaniu kanalizacji
Inspekcja kanatu musi umozliwi¢ dokonanie oceny stanu powierzchni kanatu po jego

wykonaniu. Inspekcje kanatéw przeprowadzi¢ przy pomocy kamery TV wprowadzonej do
nowego kanatu. Kamera TV ma by¢ kolorowa, samobiezna, z glowicg obrotowg. W trakcie

wykonywania inspekcji glowica kamery powinna by¢ umieszczona centrycznie w osi kanatu.
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Nalezy zapewni¢ os$wietlenie wystarczajace do obejrzenia calego przekroju kanatu,
jako$¢ obrazu nie moze budzi¢ watpliwosci co do stanu kanalu. W tekscie widocznym na
ekranie musza znalez¢ si¢ nastgpujace informacje: data/godzina, nazwa ulicy, numer
studzienki poczatkowej 1 koncowej, S$rednica kanalu, dystans bezposredni od studni
poczatkowej. Efektem wykonanej inspekcji bedzie zapis na ptytach CD lub DVD oraz raporty
z wykonanej inspekcji zawierajace opis stanu kanalu, wykresy spadkéw 1 wydruki

zawierajace zdjecia wlaczen przylaczy kanalizacyjnych.

5.2.7 Uwagi koncowe
Przy zarurowaniu rowu nalezy zastosowa¢ materialy i urzadzenia o parametrach

technicznych nie gorszych niz podane w projekcie. O terminie wykonania rob6t budowlanych
powiadomi¢ nalezy uzytkownikow przedmiotowego terenu oraz urzadzen podziemnych i
naziemnych w celu uzgodnienia warunkéw prowadzenia i nadzoru robot.

Wykonane wykopy nalezy bezwzglednie oznaczy¢ i zabezpieczy¢ przez ustawienie
zapor, a w przypadku przejs¢ wykona¢ je pomostami opor¢gczowanymi, w godzinach nocnych
wykopy oznakowa¢ lampami $§wiecacymi w kolorze czerwonym. Wszystkie roboty nalezy
wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi normami, sztukg inzynierska oraz przepisami
bezpieczenstwa 1 higieny pracy, "Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych", instrukcja producenta oraz zgodnie z obowigzujacymi polskimi
normami PN i BN.

Wykonane prace nalezy zinwentaryzowa¢ geodezyjnie 1 zglosi¢ do wlasciwego
Osrodka  Dokumentacji  Geodezyjnej 1 Kartograficznej. Warunkiem  wiaczenia
projektowanych sieci do eksploatacji jest odbior techniczny ,,w stanie odkrytym”, w trudnych

warunkach gruntowych wykonawca robot zgtasza cze¢sciowe odbiory prac.

5.2.8 Zabezpieczenie istniejgcej infrastruktury
W obrgbie przedmiotowe] inwestycji wystepuja zblizenia 1 skrzyzowania z

istniejacymi urzgdzeniami infrastruktury podziemnej tj. siecia wodociggowa oraz siecig
gazowa.

Miejsca skrzyzowan nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z odpowiednimi przepisami. W
trakcie robot nalezy stosowac si¢ 1 $cile przestrzega¢ wytycznych od zarzadzajacego dang

siecig.
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6.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci robét

Wykonaweca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét

W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowac:

sprawdzenie rzgdnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1cm,

badanie zabezpieczenia wykopoéw przed zalaniem woda,

badanie 1 pomiary szeroko$ci, grubosci 1 zageszczenia wykonanej warstwy podioza
z kruszywa mineralnego lub betonu,

sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa zatozenia przewodow i studzienek,
sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,

sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodow,

badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

Po ulozeniu kanatéw nalezy poddac¢ je probie szczelnosci zgodnie z PN-92/B-10735.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania s nastepujace:

odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz = 5¢cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3cm,

odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi utozonego kolektora od
osi przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ £ 5mm,
odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10%
projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100m
powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.9,

rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnos$cig do £ 5Smm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej kanalizacji deszczowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania og6dlne” pkt 7.

8.2.  Odbidr robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i1 SST,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne. Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty montazowe wykonania rur kanatowych,
— wykonane studzienki,
— wykonane komory,
— wykonana izolacja,
— zasypany zageszczony wykop.
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
korekt 1 poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot. Dhugos¢ odcinka robot ziemnych

poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m wykonanej i odebranej kanalizacji deszczowej obejmuje:
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— o0znakowanie robot,

— dostawe materiatéw,

— wykonanie robdt przygotowawczych,

— wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu 1 jego odwodnienie,
— przygotowanie podloza,

— ultozenie przewoddéw kanalizacyjnych, studzienek,

— wykonanie izolacji rur i studzienek,

— zasypanie i zageszczenie wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN EN 1610 2002. Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

e PN 92 B 10735. Kanalizacja Przewody kanalizacyjne.

e PN-91/B-10729. Studnie rewizyjne.

e PN-EN 13598-2. Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do

podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej 1 sanitarne;j.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST - 08

Wykonanie obramowania nawierzchni

98



1.1. P RZEDMIOT SST ittt ettt e e ettt e e e ettt e e s bt e s et b e e e s e bb et e s sabaeeseabbaeesabaeeessbbeeesarbaeeean 100
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST L.ttt e e s e sttt e e e s st bbb b e e e e e e e e s abbbeeeeeeesssnbareees 100
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST ..oiiiiiiiiii ettt ettt s e st site e s tbe s sate e snta e snte e naeesnaeesnneesnneennes 100
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE........uveiiiittiieeiittteeiistesesistesessssessssissssssssesssssssssssssssssssssssssssssssessssesessseeees 100
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT .....ccitveiitieiitieiiteesiteesiteeasteesisesssseessessssesssseessesssssssssessssnes 100
B\ N N 023 1. O P RRPRRPPRN 100
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIAELOW .....oceeiiiiiiiiiiiieeeeitieeeeetteeeeetteee e staeeeeeateeesentaeaesnreens 100
2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT Z ZAKRESIE OBRAMOWANIA NAWIERZCHNI ....ccovvviiviiiieeeeeins 100
221 KPAWEZRNIKT DELOMOWE ...ttt ettt st nbe b sae e 101
2.2.2 MALEFIALY A FAWY ..ottt et 103
2.2.3  Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i spoinach kraweznikOw ..............c.cccooevvvennene. 103
SPRZET ...ttt b bt bbbt h e e s e bt bt ARt e b £ e b e e R b e s b e E e bt bt R e Rt n e e bbbt b ne e 104
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU .....vveiiuiiiitieeiteeiiteesteeesteesiseesssessssesasseesssesssseessssssnsessssns 104
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT ... 00ccitiiiitieeiteeiiteeeiteeesteesissessteesssssassesssssssssssssssssssesssssssssesssssssnsessssees 104
IR YN ] 2O 104
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU .....cccuveiiuieeitieereeeiteesisreesseessseessseessssesssesssssesnsessssees 104
4.2. TRANSPORT MATERIALOW .....vvvviiiieeiiiiittiiti e e s s eebtttee s e e s s esaabatesseessessabbaesseeesesabbbeaeeeessssabbbeeeeeessssasareees 104
WYKONANIE ROBOT .......oooooooteoeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt ettt ettt et et et et eneeeeteeaee et et s et s eet et e e ene e e, 105
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT...cciiiiiiiiittiiiiieessesitteitseessssitbaetessessssssassesssssssssssssesssesssssssssenes 105
5.2. WYKONANIE KORYTA POD LAWY .oeitititteeeeeteeeeseesssesesssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssresessre.. 105
5.3. WYKONANIE EAWY BETONOWED......cctttttttttesesessessssesesssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssmssssses. 105
5.4. USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWY CH.....uviiiiiieiiieeiiieesiieesiveesteesveesnsessnteesnseessneessnesssnssnseesssnas 105
541  Zasady ustawienia kraw@ZnikOW .............c.ccocoioiiiiiiiiiiiiei ettt 105
5.4.2  Ustawienie kraweznikow na fawie DetoNOWE] ...........ccccovciiiieiiiiecseie e 106
5.4.3  WYDEINIENIE SPOIN ...ttt bbb 106
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt ee sttt ee e ees s en e, 106
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT ....uueiiiitviieiitiiieiiteieessitteessisasssssstssssssbsessssssssssssanssssssenss 106
6.2. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT......ccutiiiieiiiieireeitteesteesreesreesbessreesteesreesstessnseessnnas 106
6.3. YN N R A 0N 1 5 100 ) 210 1 L 106
6.3.1  Sprawdzenie koryta pOd LAWE...............cccocuiiiiiiiiiieiii it 106
6.3.2  SPFAWAZENIE AW ... 106
6.3.3  Sprawdzenie ustawienia kFaWEZNIKOW ...........ccccueriiiieiiiiie et 107
OBMIAR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt eet et e st et et e et et e et en e es e eeeean 107
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT ... .cciiiitiiiiiitieesittieessittssssistasesssbesesssesssssssassssbsesssssssssssssessssssseees 107
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA ... .uttttiiiieeiiiitttttete et saaiabbressee st asiabbbesseess e st baeteesssssbbbbataeeesesabbasteeeeesssssreees 107
ODBIOR ROBOTT ..ottt ettt ettt ettt ettt e ettt ee st e et et e s ee et et eeet s et e eeenen 108
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT .....uoiiiitiiiiittieesittieessiattsesistesessattsessbtsssssatasessbtessssssssssssbesesssseees 108
8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU ....vviiiiiiiec et e eeitee et e et evee e eaveas 108
PODSTAWA PEATINOSCL ..o e ettt et ee et et et et en et e s s et eeen e eneeseseeeeeenaens 108
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCI ...uvveiiieeiieeeiteeesieesireeesseeessneesseesssnesnseessens 108
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWED ....cecitviieeeiteeeeetteeesstteeeseaaesssssaesesssbesesssassssassesessseessssssessssssesessssenes 108

PRZEPISY ZWIAZANE .......ooiiiiiiiii e 109

99



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej s wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem obramowania przy pomocy kraweznikow

betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Krawegzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla
pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujagcymi normami 1 z okresleniami podanymi

w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot z zakresie obramowania nawierzchni
Przy ustawianiu kraweznikdw na lawach mozna stosowac nast¢pujace materiaty:

e krawezniki betonowe,
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e piasek na podsypke i do zapraw,
e cement do podsypki i do zapraw,
e wodg,

e materialty do wykonania tawy.

2.2.1 Krawezniki betonowe

2.2.1.1 Wymagania ogolne dla kraweznikéw
Krawezniki betonowe moga mie¢ nastepujace cechy charakterystyczne:

kraweznik moze by¢ produkowany:

a) z jednego rodzaju betonu,

b) z r6znych betondow zastosowanych w warstwie konstrukcyjnej oraz w warstwie
Scieralnej (ktora na calej powierzchni deklarowanej przez producenta jako
powierzchnia widoczna powinna mie¢ minimalng grubo$¢ 4 mm),

e skosne krawedzie krawgznika powyzej 2 mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z
wymiarami deklarowanymi przez producenta,

e kraweznik moze mie¢ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktorych nie uwzglednia
si¢ przy okreslaniu wymiaréw nominalnych krawegznika); zalecana dtugos$¢ prostego
odcinka kraweznika wraz ze ztagczem wynosi 1000 mm,

e powierzchnia kraweznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrobee lub
obrobce chemicznej,

e plaszczyzny czolowe kraweznikdéw moga by¢ proste lub uksztalttowane w sposob

utatwiajacy ukladanie lub ryglowanie,

e krawezniki tukowe moga by¢ wykonane jako wypukte lub wkleste.

2.2.1.2 Wymagania techniczne dla kraweznikow
Wymagania techniczne stawiane krawgznikom betonowym okresla PN-EN

1340 w sposob przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do

stosowania w warunkach kontaktu z solg odladzajacq w warunkach mrozu
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Lp. Cecha Zatacanik Wymagania
1 Ksztatt i wymiary
1.1 | Wartosci dopuszczalnych  odchytek od C Diugosé: £ 1%, 24 mm i <10 mm
wymiarow nominalnych, z doktadnoscia do Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
milimetra - dla powierzchni: £ 3%, 23 mm, <5 mm,
- dlainnych czesci: £5%, 23 mm, <10 mm
12 Dopuszczalne odchytki od ptaskoscl i C
prostoliniowosci, dla dtugosci pomiarowej
300 mm £1,5mm
400 mm +2,0mm
500 mm *2,5mm
800 mm 4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyazne | mechaniczne
2.1 | Odpornosc na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: wartos¢ érednia < 1,0 kg/m’, prazy
rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych czym kaizdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m’
2.2 | Wytrzymatos¢ na zginanie (Klasa F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
wytrzymatosci ustalona w dokumentacji wytrz. wytrzymatosc, MPa wynik, MPa
projektowej lub przez Inzyniera) 3 6,0 >438
2.3 | Trwatos¢ ze wzgledu na wytrzymatosc F Krawezniki majg zadawalajacg trwatosc (wytrzymatosc) jesli
spefnione s3 wymagania pktu 2.2 oraz poddawane s3
normalnej konserwacji
2.4 | Odpornosc na scieranie GiH Odpornosé przy pomiarze na tarczy
(Klasa odpornoéci ustalona w dokumentacji Klasa szerokiej sciernej, Bohmego,
projektowej lub przez Inzyniera) odpor- | wgzal. G normy - wg zat. H normy —badanie
nosci badanie alternatywne
podstawowe
4 <20 mm < 18000 mm’/5000 mm’
2.5 | Odpornosc na poslizg/ | a) jesli gérna powierzchnia krawginika nie byta szlifowana
poslizgnigcie i/lub polerowana — zadawalajaca odpornosc,

b) jesli wyjatkowo wymaga sig¢ podania wartosci odpornosci
na poslizg/poslizgniecie — nalezy zadekla-rowac minimalng
jej wartos¢ pomierzong wg zal. | normy (wahadtowym
przyrzadem do badania tarcia),

c) trwatoé¢ odpornoéci na poslizg/poslizgnigcie w nor-
malnych warunkach uzytkowania krawginika jest zada-
walajgca przez caty okres uzytkowania, pod warunkiem
wiasciwego utrzymywania i gdy na znacznej czesci nie
zostato odstonigte kruszywo podlegajace intensyw-nemu
polerowaniu.

3 Aspekty wizuaine
3.1 Wyglad J a) powierzchnia kraweinika nie powinna mie¢ rys i
odpryskow,

b)nie dopuszcza sig rozwarstwien w kraweznikach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity nie s3 uwazane za istotne

3.2 | Tekstura J a) kraweiniki z powierzchnia o specjalnej teksturze —
producent powinien okresli¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna by¢ poréwnana 2z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

c) réinice w  jednolitosci  tekstury, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wiasciwosci surowcow i
warunkow twardnienia, nie sg uwazane za istotne

33 Zabarwienie J a) barwiona mozie by¢ warstwa scieralna lub caty element,

b) zabarwienie powinno by¢é pordwnane 2z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

c) réinice w jednolitosci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wiasciwosci surowcow lub
warunkow dojrzewania betonu, nie s3 uwazane za istotne

Ponadto beton do produkcji kraweznika powinien si¢ charakteryzowacé
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¢ nasigkliwoscia, ponizej 4%,
e JScieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2:4 mm,
e mrozoodporno$cig i wodoszczelnos$cia, zgodnie z normg PN-B-06250.
W przypadku zastosowan kraweznikéw betonowych na powierzchniach innych niz
przewidziano w tablicy 1 (np przy nawierzchniach wewnetrznych, nie narazonych na kontakt

z solg odladzajaca), wymagania wobec krawe¢znikow nalezy odpowiednio dostosowac do

ustalen PN-EN 1340.

2.2.1.3 Skladowanie kraweznikow

Krawe¢zniki betonowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedlug typoéw, rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych,
wielkosci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podktadek i przekladek
drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wigkszej od

szerokosci kraweznika.

2.2.1.4 Materialy na podsypke i do zapraw
Nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa 1 do zapraw nastgpujace materiaty:

mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spetniajacego wymagania dla gatunku 1 wg
PN-B-11113, cementu 32,5 spelniajagcego wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1
odpowiadajgcej wymaganiom PN-88/B-32250.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po
dostarczeniu na budowg, powinno odbywac si¢ na podtozu rownym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi materialami kamiennymi. Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne
z BN-88/6731-08.

2.2.2 Materialy na lawy
Do wykonania taw betonowej pod kraweznik nalezy stosowaé beton klasy C12/15

wg PN-EN 206-1.

2.2.3 Masa zalewowa w szczelinach lawy betonowej i spoinach kraweznikow
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Do wypehiania szczelin dylatacyjnych nalezy stosowac zalewy asfaltowe z dodatkiem
wypeliaczy i odpowiednich polimeréw termoplastycznych (np. typu kopolimeru SBS),
posiadajace bardzo dobra zdolno$¢ wypetniania szczelin, niskg splywno$¢ w temperaturze
+60°C, bardzo dobrg przyczepnos¢ do S$cianek, a takze dobra rozciagliwo$¢ w niskich
temperaturach. Zalewy na goragco sg wbudowywane po uprzednim rozgrzaniu do stanu
ptynnego, ktoéry jest osiggany w temperaturze od 150 do 180°C. Zalewa na goragco powinna
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 14188-1:2010 lub posiada¢ aprobate techniczng uprzednio

wydang przez uprawniong jednostke.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty w zakresie ulozenia obramowania nawierzchni wykonuje si¢ recznie przy
zastosowaniu:
= Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,

= wibratoréw plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport materialow

Krawegzniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na S$rodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawgzniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami
W czasie transportu, a goérna warstwa nie powinna wystawa¢ poza S$ciany $rodka
transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych

je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu
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kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

Masg¢ zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport
powinien odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajagcych przed uszkodzeniem bgbnow

i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robaét

Ogo6lne zasady wykonania robo6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien

wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie lawy betonowej

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozs$cielony
w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami.
Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym

nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.
5.4. Ustawienie kraweznikow betonowych

5.4.1 Zasady ustawienia kraweznikow

Swiatto (odlegto$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosic¢
od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub
zwigkszone do 16 cm.

Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢é po ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiem, zZwirem, tluczniem lub miejscowym  gruntem

przepuszczalnym, starannie ubitym.
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5.4.2 Ustawienie kraweznikéw na lawie betonowej
Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub

na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszcezeniu.

5.4.3 Woypelnienie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypeti¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku
1:2. Zalewanie spoin krawegznikdéw zaprawa cementowo-piaskowg stosuje si¢ wytgcznie do
kraweznikow ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50 m bitumiczng masa zalewowa

nad szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow
przeznaczonych do ustawienia kraw¢znikow betonowych 1 przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu przez pomiar 1 okreslenie uszkodzen wystepujacych na

powierzchniach 1 krawedziach elementu.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1 Sprawdzenie koryta pod lawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm.

6.3.2 Sprawdzenie law

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
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b)

d)

6.3.3

Zgodnos¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang
niweletg. Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ &= 1 ¢cm na kazde 100 m tawy.
Wymiary taw. Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych
punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiarow wynosza:

= dla wysokosci = 10% wysokosci projektowanej,

= dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;.
Roéwnosé gornej powierzchni taw. Rownos$¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sig¢
przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przeswit pomigdzy gorng powierzchnig tawy i przytozong tata nie moze przekraczad
lcm.
Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii taw
od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej

fawy.

Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika.
réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit
pomigdzy goérna powierzchnig kraweznika i1 przytozona fata nie moze przekraczaé
lcm,

doktadno$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypeknione

catkowicie na pelng gltebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego,
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i

wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
= wykonanie koryta pod tawe,
* wykonanie lawy,

= wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
= dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
= wykonanie koryta pod tawe,
= ew. wykonanie szalunku,
= wykonanie tawy,
= wykonanie podsypki,
= ustawienie kraweznikdéw na podsypce,
= wypehienie spoin kraw¢znikoéw zaprawa,
= ew. zalanie spoin masg zalewowa,
= zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem 1 ubicie,

» przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

=  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

=  PN-B-06250 Beton zwykty.

= PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe.

= PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

= PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci.

=  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

= BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

= PN-EN 1340 Krawezniki betonowe -- Wymagania i metody badan

= PN-B-0625 Beton -- Czeg$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢

= PN-EN 197-1 Cement -- Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementow powszechnego uzytku

= PN-88/B-3225 Beton zwyktly

= PN-EN 206-1 Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢
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