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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANII I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

CZESC OGOLNA

1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawiaj gcego
Przebudowa ulicy Modrzewiowej w Suszcu.

2. Przedmiot robét budowlanych

odtworzenie trasy

zdjecie humusu

wykonanie wykopow

korytowanie

podbudowa z kruszywa tamanego
nawierzchnia z kruszywa tamanego
regulacja pionowa urzgdzen obcych

3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzysz gcych i robot tymczasowych
odtworzenie trasy 0,241 km

4. Nazwy i kody CPV

45233140-2 Roboty drogowe
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

5. Informacja o terenie budowy
Terenem budowy jest pas drogowy ulicy Modrzewiowej w Suszcu.

Przekazanie placu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyj-
nymi oraz egzemplarz dokumentacji projektowej i komplet ST.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na whkasny
koszt.

Dokumentacja projektowa. Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia
i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowy.

Zgodnosé robot z dokumentacijg projektowg i ST. Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie
dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera stanowig czes¢ umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontrakto-
wych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry podejmie decyzje
o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary
podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg i ST., a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg
lub ST i wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy. Przebudowa i remont wykonywany ,pod ruchem”
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejgcych obiektéw na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonhczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi zatwierdzony projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien byé na biezgco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczehnstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca
zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposbéb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres$¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktows.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét; Wykonawca ma obowigzek znac
i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie ograniczat ucigzliwosci wynikajgce
z nadmiernego hatasu, wibracji oraz stosowat $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed
zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych substancjami toksycznymi a powietrza
pytami i gazami.

Ochrona przeciwpozarowa;

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac, wymagany sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0s0b trzecich.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia;

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej;

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne zlokalizowane w pasie drogowym lub jego bezposrednim sgsiedztwie
a mianowicie:

1. linie niskiego napiecia n/N

2. wodociggowa sie€ rozdzielcza i magistralna
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Uwaga : nie wyklucza sie istnienia w terenie nie wykazanego na mapach uzbrojenia, ktére
nie bylo zgtoszone do inwentaryzacji lub o ktérym brak informacji w instytucjach
branzowych. W przypadku natrafienia na uzbrojenie podziemne, Wykonawca winien
prowizorycznie je zabezpieczy¢ i powyzszy fakt zgtosic do odpowiedniej instytucji
branzowe,.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
wszystkich instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie  powiadomi Inzyniera
i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Podstawowymi elementami zagrozenia bezpieczenstwa podczas wykonywania robot
drogowych sa:

- kolizja wykonawcow robot i uczestnikow ruchu drogowego,

- zagrozenia wynikajgce z wykonywania wykopow,

- zagrozenia wynikajgce z zatrudnienia sprzety i transportu zmechanizowanego,

- zagrozenia wynikajgce z uzywania narzedzi recznych z napedem mechanicznym,
- kolizja wykonywanych robot ziemnych z podziemnymi urzgdzeniami obcymi.

Wykopaliska.
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci

0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane
za wilasnos¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera
i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystgpig opOznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu
z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysokosé
kwoty, o ktérg nalezy zwigekszy¢ cene kontraktowa.

6. Wymagania dotycz gce wia $ciwo $ci wyrobow budowlanych

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robdt,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak
réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggly spetniajg wymagania ST w czasie
realizacji robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukoiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do roboét lub odwiezione na
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odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera. Jesli dokumentacja
projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢
i wkasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem
I niezaptaceniem

Wytwornie materiatbw mogg by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatow
mogg by¢é pobierane w celu sprawdzenia ich witasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg
stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatdow pod wzgledem jakosci.

7. Wymagania dotycz gce sprz etu i maszyn;

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, a w przypadku braku ustalen,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST | wskazaniach Inzyniera. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera
projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

8. Wymagania dotycz gce srodkow transportu;

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na os i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone
przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

9. Wymagania dotycz gce wykonania rob6ot budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢
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z dokumentacjg projektowg, wymaganiami ST, oraz poleceniami Inzyniera., oraz za
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera. Btedy popetnione przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich dokfadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej
i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badahn materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

10. Opis dziata n zwigzanych z kontrol a;

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggngc¢ zalozong jakosc robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatdw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynierktu moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢é pomiary i badania materialbw oraz robot
Z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdbw ponosi
Wykonawca.

Probki bedg pobierane losowo. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg
odpowiednio opisane i oznakowane. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie
przeprowadzac¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktore budzg watpliwosci co do jakosci.
Koszty tych dodatkowych badah pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do pomiaroéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

N 7

0D

Ustugi In zynieryjne i Doradztwo  44-238 Czerwionka-Leszczyny, ul. Chopina 4a/7, tel: +48 503 415 138, mail: biuro@olbark.pl, www.olbark.pl



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
+Przebudowa ulicy Modrzewiowej w Suszcu”

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdbw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdbw i robot
z wymaganiami ST na podstawie wynikéw witasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier powinien pobiera¢ prébki materiatdbw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inzynier oprze sie wytgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatow i rob6t z dokumentacjg projektowg i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan
i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadajg certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow
i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Norma lub

» aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny
jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

11. Dokumenty budowy

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb ciggty
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zatgczniki do odbioru robdt. Winny by¢é udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do pozostatych dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wyzej wymienionych nastepujace
dokumenty:

a) zgtoszenie rozpoczecia robot,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robdt,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
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Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu
i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

12. Wymagania dotycz ace przedmiaru i obmiaru robot;

Obmiar robdét bedzie okre$la¢é faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru roboét
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg
wpisane do ksigzki obmiarow.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone
w m?3 jako dtugos¢ pomnozona przez $redni przekréj. llosci, ktére majg by¢ obmierzone
wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedag
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar roboét
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. (dtugos¢ x szerokos¢ x wysokosé/grubosé/gtebokosc x ilosc).
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow.

13.  Opis sposobu odbioru robot budowlanych;

W zaleznosci od ustalenn odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér bedzie
dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogodlnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej
czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikébw badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robo6t dokonuje Inzynier.
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Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce poprzez bezzwiloczne powiadomienie
na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym
w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot
i przyjecia dokumentéw. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg
i SST. W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh
przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robo6t uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢
wykonywanych robo6t w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wpltywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce
dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

ksigzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatébw zgodnie
ST,

opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan
pomiaréw zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towarzyszacych (np. na przetozenie linii
energetycznej, sieci wodociggowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
rob6t wiascicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych przy odbiorze ostatecznym robot.

no
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14.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiec
nastepujgco;

Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno- uzytkowg (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny.

Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo z rozdrobnionych
odpaddw przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu. parkingu, na ktérej dokonuje sie rOwniez rozrzad pojazdéw
lekkich i ciezkich do miejsc postojowych,

Humusowanie — pokrycie skarpy lub pobocza humusem w celu zapewnienia dobrego
wzrostu trawy.

Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kliniec — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz z sposobem ich potgczenia.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dzielgcymi jezdnie.

Korpus drogowy — nasyp lub cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce
chodniki dla pieszych, pasy dzielgce, wyspy kierujgce oraz nawierzchnie drogowe.

Kruszywo famane — materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat
litych. Kruszywo tamane zwykte — kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujgce sie
ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych ksztattach.

Laboratorium — drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, nhiezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych
z oceng jakosci materiatéw oraz robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektowsg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prze Inzyniera.

Materialy do znakowania cienkowarstwowego — farby naktadane warstwg grubosci od 0,3
mm do 0,8 mm.

Miat — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn do 4 mm.

Miejsce postoju samochodéw osobowych — wydzielone miejsce postoju dla pojazdow,
ktérych masa catkowita nie przekracza 3,5 Mg.

Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania

obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
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b) Warstwa wigzgca — warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

C) Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podfoze. Podbudowa moze sie sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne

w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skfadac sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkciji
nosnych funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu

i przenikaniem czgstek podtoza. Moze zawiera¢é warstwe mrozoochronng,
odsaczajacy lub odcinajaca.

0) Warstwa mrozoochronna — warstwa , ktorej gtdbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyze;.

i) Warstwa odsgczajgca — warstwa stuzgca do odprowadzania wody przedostajgcej sie
do nawierzchni.

Nawierzchnia ttuczniowa — jedna lub wiecej warstw z tlucznia i klinca kamiennego, lezagcych
na podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego
przyjmowania ruchu.

Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy —
wibracje i hatas.

Niweleta — wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi.

Odktad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych
w czasie wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypOw oraz innych
prac zwigzanych z trasg drogowa.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowe dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i srodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Piasek — kruszywo naturalne o wielkoéci ziarn do 2 mm.

Pobocze — czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow,
umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych,
stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

Podbudowa z tlucznia kamiennego — czes¢ konstrukcji nawierzchni sktadajgca sie z jednej
lub wiecej warstw nosnych z tlucznia i klinca kamiennego.

Podloze — grunt rodzimy Ilub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania. Podtoze ulepszone — gérna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod
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nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego
wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaci
projektowej. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potgczenia
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtuznym) istniejgcego potgczenia.

Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Rejestr obmiarébw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzagcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Slepy kosztorys — wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Thuczen — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozonych w obrebie pasa
robét drogowych.

Warstwa wyréwnawcza — warstwa o zmiennej grubosci uktadana na istniejgcej warstwie
w celu wyréwnania jej nierownosci w profilu poprzecznym i podtuznym.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu.

15. Dokumenty odniesienia

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414
Z pézniejszymi zmianami).

- Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
Z pézniejszymi zmianami).
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D-01.01.01. )
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
i stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

W zakres robot pomiarowych wchodzg :

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi
trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

C) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalania punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosci od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do
0,08 m i dilugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé diugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3.  SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet :

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, taty,

- tasmy stalowe, szpilki,

gwarantujgcy uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtownych trasy.
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Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢
pomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw
i wykopbéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja
projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych prze Inzyniera. Do wyznaczenia
krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odlegtos¢ miedzy
palikami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi Kkolejnych przekrojow
poprzecznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne, ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

DOKUMENTY ODNIESIENIA

Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.0snowy realizacyjne , GUGIK 1983.
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D-01.02.02. ZDJECIE HUMUSU | DARNINY

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, i stanowi dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.  SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny nalezy

stosowac :

- Rowniarki;

- Spycharki,

- lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych -—
w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie
jest mozliwe,

- noze do ciecia darniny,

- koparki i samochody samowytadowcze — w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharkg albo przewozié
transportem samochodowym. Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym
w sposob nie powodujgcy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢é oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pOzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie a w wyjgtkowych sytuacjach stosowac reczne
wykonanie robot. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego
zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢
zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazana przez Inzyniera.

Darnine nalezy zdjg¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé
w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania. Wysokie trawy powinny by¢ skoszone
przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cig¢ w regularne, prostokgtne pasy o szerokosci
okoto 0,30 metra lub w kwadraty o ditugosci boku okoto 0,30 metra. Grubos¢ darniny
powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra. W porze rozwoju roslin darnine nalezy sktadowac
w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie darnine nalezy sktadowa¢ warstwami na
przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowaniem nie
powinien przekraczac 4 tygodnie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu i/lub
darniny.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu i/lub darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Nie wystepuja.
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D-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopow w gruntach nieskalistych i stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

2. MATERIALY (grunty)

Podziat gruntéw i innych materiatdbw na kategorie pod wzgledem trudnos$ci ich odspajania,
okreslenie przecietnych wartosci gestosci objetosciowej gruntéw i materialtdbw w stanie
naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu wg BN-72/8932-01.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci i przydatnoséi do wykonywania budowili
ziemnych wg PN-S-02205.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢é przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty mogg by¢ wywiezione
poza teren budowy tylko woéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych. Grunty
i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢é wywiezione na odkfad.

3. SPRZET

Wykonawca winien dysponowac sprzetem do :

a. odspajania i wydobywania gruntow (zrywarki, koparki, tadowarki itp.)

b. jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki,

rowniarki itp.)
C. transportu mas ziemnych (samochody wywrotki itp.)
d. sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

4. TRANSPORT

Wyboér Srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtosci transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie wykopéw winny by¢é zgodne z PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty
ziemne. Wymagania i badania.

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze
niz +/- 10 cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robo6t ziemnych nie moze
przekracza¢ +1 cm i -3 cm. Szeroko$¢ korpusu nie moze rozni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +/- 10 cm. Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od
projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kgta. Maksymalna
gtebokosc¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze
tatg 3-metrowg, albo powinny byC¢ spetnione inne wymagania dotyczgce roéwnosci,
wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni.

Wykonawca ma obowigzek takiego wykonania wykopow, aby powierzchniom gruntu nadac¢
w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajgce prawidiowe odwodnienie. O ile
w dokumentacji nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopdw, nalezy ujgé w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.
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Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie
prowadzenia robét. Wykonawca winien wykona¢ wykopy w taki sposob, aby grunty
0 réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byty odspajane oddzielnie. Odstepstwo
od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicz-
nych.

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spetniaé
wymagania, dotyczgce minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia 1S-1,00.

Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych robo6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg
przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch
maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlang.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Kontrola jakosci robot obejmuje sprawdzenie zgodnosci wykonania wykopéw z dokumenta-
Cjg a w szczegolnosci :

odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wkasciwosci,

zapewnienie statecznosci skarp,

odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie.

PO T®

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowsg jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem obowigzujgcej
tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

PN-B-02480 Grunty Budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
| podtoza przez obcigzenie piyta.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D-04.01.01. KORYTO

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza gruntowego przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni i stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca winien dysponowac:

a. rowniarkg lub spycharkg z ukosnie ustawionym lemieszem a za zgodg Inwestora
rowniez z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

b. walcami statycznymi, wibracyjnymi lub ptytami wibracyjnymi.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca winien przystgpic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. W wykonanym korycie nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek do naciggania sznurkow do wytyczenia robot
w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, lub w przypadku robot o matym zakresie.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpic do jego zageszczania az do
osiggniecia wskaznika zageszczenia okreslonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od —20% do +10%. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze
ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania kolejnej warstwy mozna przystgpic
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t obejmuje:

szerokosc koryta (10 razy na 1 km i nie moze réznic¢ sie o wiecej niz +10 cm i -5 cm)
rownosc¢ koryta wg BN-68/8931-04

spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacjg z tolerancjg +/-0,5%)

rzedne wysokosciowe (réznica nie powinna przekracza¢ +1 cm,-2 cm)
uksztattowanie osi w planie (r6znica nie wieksza niz +/-5 cm)

wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza wg BN-77/893112
wilgotnos¢ wg PN-B-06714-17 (tolerancja od —20% do +10%)

@roaooop
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7.

OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowsg jest m? wykonanego i odebranego koryta.

8.

ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyts.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i fatg.

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D-04.04.02. PODBUDOWA | NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA tAM ANEGO
STABIL. MECH.

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudéw i nawierzchni z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, jako :

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowe zasadniczg - nawierzchnie,

zgodnie z ustaleniami w dokumentacji projektowej i stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

2. MATERIALY

Kruszywo tamane zwykle: ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 Woda do skropienia podczas
watowania i klinowania.

Do wykonania podbudowy nalezy uzyé¢:

- ttuczen od 31,5 mm do 63 mm,

- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania — kliniec od 4 mm do 20 mm.

Kruszywo powinno by¢ klasy co najmniej Il — dla podbudowy zasadniczej i klasy Il i Il — dla
podbudowy pomocniczej.

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczenia i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna
lub z wodociggu.

3.  SPRZET

Wykonawca winien dysponowac :

- rowniarkg, uktadarkg lub rozsypywarkg kruszywa do rozktadania ttucznia i klinca,

- walcami statycznymi gtadkimi do zageszczania kruszywa grubego,

- walcami wibracyjnymi lub wibracyjnymi zageszczarkami ptytowymi do klinowania
kruszywa grubego klincem,

- walcami ogumionymi lub stalowymi gtadkimi do koncowego dogeszczenia,

- przewoznymi zbiornikami do wody.

4., TRANSPORT
Dowolne srodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza
od 1,5- krotnego wymiaru najwiekszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubos¢ warstwy
podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej
20 cm nalezy wykonywaé¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
uktadarki albo réwniarki. Grubos¢ roziozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu i zaklinowaniu osiggneta grubosé projektowang. Kruszywo grube po
roztozeniu powinno by¢é przywatowane dwoma przejsciami walca statycznego, gtadkiego
0 nacisku nie mniejszym niz 30 kN/m. W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej -
nawierzchni, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne
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w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczenia nalezy uzy¢
walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m, albo ptytowg
zageszczarke wibracyjng o nacisku co najmniej 16 kN/m2. Grubo$¢ warstwy luznego
kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa
grubego zostaty wypetnione  kruszywem drobnym. Nastepnie warstwa powinna byc¢
przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku nie mniejszym niz 50 kN/m, albo
walcem ogumionym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Kontrola jakosci robét obejmuije :

- badanie wtasciwosci kruszywa wg PN-S-96023

- szerokos¢ podbudowy (zgodnie z dokumentacjg z tolerancjg +10 cm, -5 cm)

- rownos¢ podbudowy wg BN-68/8931-04 (nierowno$¢ do 12 mm dla podbudowy
zasadniczej i 15 mm dla podbudowy pomocniczej)

- spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacjg z tolerancjg £0,5%)

- rzedne wysokosciowe (réznice nie powinny przekracza¢ +1 cm,-2 cm)

- grubo$¢ podbudowy (zgodnie z dokumentacijg z tolerancjg £2 cm dla podbudowy
zasadniczej i +1 cm, -2 cm dla podbudowy pomocniczej)

- nosnosc¢ podbudowy wg BN-64/8931-02

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy :
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
2. PN-B-06714-12  Kruszywa mineralne. Badania. @ Oznaczenie zawartosci

zanieczyszczen obcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci.

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci

metodg bezposrednia.

PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania. @ Oznaczenie zawartosci

Zanieczyszczen organicznych,

9. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie
Los Angeles.

10. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne.

11. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

12. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Noohkow

o

N 23

0D

Ustugi In zynieryjne i Doradztwo  44-238 Czerwionka-Leszczyny, ul. Chopina 4a/7, tel: +48 503 415 138, mail: biuro@olbark.pl, www.olbark.pl



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
+Przebudowa ulicy Modrzewiowej w Suszcu”

13. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia 2z tlucznia
kamiennego

14. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

15. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie piyta.

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem
| fatg

17. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

18. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D-06.03.01. SCINANIE | UZUPELNIENIE POBOCZY

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce zasad
zwigzanych ze $cinaniem zawyzonych poboczy i uzupetlnieniem zanizonych poboczy
i stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob6t na drogach.

2. MATERIALY

Rodzaje materiatdbw stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w ST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3.  SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

» zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

* réwniarek z transporterem (Scinarki poboczy),

» rowniarek do profilowania,

» fadowarek czotowych,

» walcow,

* plytowych zageszczarek wibracyjnych,

* przewoznych zbiornikow na wode.

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

Scinanie poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomocg fopat lub sprzetem
mechanicznym Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi
nawierzchni, zgodnie z zatozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczas scinania poboczy nalezy wywiez¢ na odkiad. Miejsce
odktadu nalezy uzgodnic z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na gtebokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zagescic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co
najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1].

W przypadku wystepowania ubytkédw (wgtebien) i zanizenia w poboczach nalezy je
uzupetni¢ materiatem o wkasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na gtebokos¢ od 2 do
3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materiatu
uzupetniajgcego w postaci mieszanek optymalnych okreslonych w ST D-05.01.01
.,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gestosc¢ szkieletu
gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].
Zageszczenie utozonej warstwy materiatlu uzupetniajgcego nalezy prowadzi¢ od krawedzi
poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi byc
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zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiadac
spadek poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadac
Sladow po przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej
0,98 maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych
do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug ST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe”, ST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki

2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki s
uzupeiajcej 2 [

3 [ Wilgotnas¢ optymalna gruntu vcietym 2 orébki
poboczu P

4 | Wskanik zag:szczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2 M L 1

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow $cinanych lub uzupetnianych poboczy

Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
Lp.

1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Robwna¢ podiwzna

co50m

3 | Robwna¢ poprzeczna

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢é zgodne z dokumentacjg projektowsg, z tolerancjg
+/-1%.

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ fatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04
Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
i fatg
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3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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