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ST — 02 PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE ISTNIEJACEGO PODEOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z przygotowaniem podtoza pod warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego w ulicy Witoszy przy
realizacji zadania ,Przebudowa ulicy Witoszy, przebudowa odcinka ulicy Szkolnej od km 0+057,00 do km
0+740,24 i przebudowa chodnika na skrzyzowaniu ul. Piaskowej i Szkolnej w Suszcu”.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obj etych specyfikacj g techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia rob6t w ulicy Witoszy
zwigzanych z:
— spulchnieniem istniejgcej nawierzchni z kruszywa na gtebokosé 10cm,
— profilowaniem istniejgcej nawierzchni (wykorzystanej jako podbudowy),
— zageszczeniem podioza.
1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi normami
i ze specyfikacjg techniczng ST - 00 “Wymagania ogoéine”.
1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjg techniczng i zaleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczgce wykonania robét
podano w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania ogoélne”, p. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania Ogolne”
pkt 3.
3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania profilowania i zageszczenia istniejgcego podtoza powinien
wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— glebogryzarek, koparko-spycharek, spycharek ze zrywakiem lub innego sprzetu do spulchnienia podioza,
— réwniarek, spycharek, koparko-tadowarek,
— walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania; w miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogdlne

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczania podioza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania profilowania i zageszczania podtoza oraz wykonywanie tych robét z
wyprzedzeniem jest mozliwe wytgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
Paliki lub szpilki do prawidlowego wytyczenia powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢
ustawione w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstepach nie wiekszych, niz co 10m.
5.2. Profilowanie i zag eszczanie istniej acej nawierzchni (podbudowy)
Istniejgca nawierzchnie z kruszywa na ulicy Witoszy nalezy spulchnic¢ na gtebokos¢ okoto 10 cm lub inng
wskazang przez Inzyniera. Nalezy z tej warstwy usung¢ zanieczyszczenia w postaci bfota, trawy lub innych
niepozadanych rzeczy. Spulchniong warstwe nalezy odpowiednio wyprofilowa¢ tak, zeby spadki podiuzne i
porzeczne umozliwialy uzyskanie po zageszczeniu rzednych zgodnych z dokumentacjg projektowa. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien dowiez¢ dodatkowe kruszywo o odpowiednich parametrach, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych.
Bezposrednio po profilowaniu nalezy przystgpi¢ do zageszczani podbudowy. Jakiekolwiek nieréwnosci powstate
przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadac przyjetemu poziomowi wskaznika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1.
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Tablica 1.
Lp. | Wyszczegblnienie wiasciwosci Wymagania | Badania wedtug
Wskaznik nosnosci wnos mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:
1 |a) przy zageszczeniu Is = 1,00 80
b) przy zageszczeniu Is = 1,03 120 PN-S-06102

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w specyfikaciji technicznej ST — 00
~Wymagania ogolne” p. 6.
6.1. Zageszczenie warstwy

Kontrola zageszczenia i nosnosci warstwy stabilizowanej mechanicznie nalezy przeprowadzac nie
rzadziej niz 2 razy na 400 m?iw miejscach watpliwych wskazanych przez Inzyniera. Zageszczenie warstwy
powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen pltytowych, wg BN-64/8931-02. Zageszczenie warstwy z kruszywa stabilizowanej
mechanicznie nalezy uznac¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E, do pierwotnego modutu
odksztalcenia E; jest nie wiekszy od 2,2:

% < 22

6.2. Wymagania dotycz agce cech geometrycznych podbudowy
6.2.1. Szeroko $¢ warstwy

Kontrola szerokosci warstwy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach co 25 m. Szerokosé
podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.2. Rbwno $¢ warstwy

Kontrola réwnosci podtuznej warstwy kruszywa powinna byé mierzona 4-metrowa tatg lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 co 25 m.
Nierownosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.
Nierownosci warstwy nie mogg przekroczy¢ 10mm.
6.3.3. Spadki poprzeczne warstwy

Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje sie tatg profilowg z poziomicg, co 25m. Spadki poprzeczne
powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg + 0,5 %.
6.3.4. Rzedne wysoko sciowe warstwy

Kontroli rzednych niwelety dokonuje sie za pomocg instrumentu niwelacyjnego.
Ro6znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1
cm, -2 cm.
6.3.5. Uksztattowanie osi warstwy

Kontrola uksztalttowania osi warstwy w planie powinna by¢ sprawdzana, co 25m. O$ warstwy w planie
nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 5 cm.
6.3.7. Nos$nos¢ warstwy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 3,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno byé zgodne z podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa L.
Wskaznik - .
z kruszywa o : - . Minimalny modut odksztatcenia
2 zageszczenials | Maksymalne ugiecie sprezyste pod . . .
wskazniku ; mierzony ptytg o srednicy 30 cm,
. nie kotem, mm
wnos nie . . MPa
g mniejszy niz
mniejszym
P od pierwszego od drugiego
niz, % 40 kN S0 kN obcigzenia E1 obcigzenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania
ogolne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej warstwy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o okreslonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w specyfikacji technicznej ST — 00 ,Wymagania
ogolne” p. 8.
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Roboty uznaje sie za wykonane poprawnie jesli wszystkie pomiary i badania wg p. 6 daty wynik
pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ST — 00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonanej warstwy obejmuje:
— prace pomiarowe,
— spulchnienie nawierzchni,
— profilowanie nawierzchni,
— uzupetnienie kruszywa,
— zageszczenie,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-87/S-02201 Drogi samochodowe, nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.
2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie piytg.

4. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

5. BN-S-02205 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

6. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

8. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym.
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